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O Urheberrechte, Haftungsbeschrankungen
und Anderungsvorbehalte
Diese Druckschrift enthalt Informationen, die Eigentum von Danfoss A/S sind. Durch die Annahme
und den Gebrauch dieses Handbuchs erklart sich der Benutzer damit einverstanden, die darin
enthaltenen Informationen ausschlieBlich fir Gerate von Danfoss A/S oder solche anderer
Hersteller zu verwenden, die ausdricklich fir die Kommunikation mit Danfoss-Geraten Uber serielle
Interbus-Kommunikationsverbindung bestimmt sind. Diese Druckschrift unterliegt den in Danemark
und den meisten anderen Landern geltenden Urheberrechtsgesetzen.

Danfoss A/S Ubernimmt keine Gewahrleistung daflir, dass die nach den in vorliegendem
Handbuch enthaltenen Richtlinien erstellten Softwareprogramme in jedem physikalischen Umfeld
bzw. jeder Hard- oder Softwareumgebung einwandfrei laufen.

Obwohl die im Umfang dieses Handbuchs enthaltene Dokumentation von Danfoss A/S Uberprift und
revidiert wurde, leistet Danfoss A/S in Bezug auf die Dokumentation einschlieBlich Beschaffenheit, Leistung
oder Eignung fiur einen bestimmten Zweck keine vertragliche oder gesetzliche Gewahr.

Danfoss A/S Ubernimmt keinerlei Haftung flr unmittelbare, mittelbare oder beildufig entstandene Schéaden,
Folgeschaden oder sonstige Schaden aufgrund der Nutzung oder Unfahigkeit zur Nutzung der in diesem
Handbuch enthaltenen Informationen. Dies gilt auch dann, wenn auf die Mdglichkeit solcher Schaden
hingewiesen wurde. Danfoss A/S haftet insbesondere nicht flir irgendwelche Kosten, einschlieBlich, aber nicht
beschrankt auf, entgangenen Gewinn oder Umsatz, Verlust oder Beschadigung von Ausristung, Verlust von
Computerprogrammen, Datenverlust, Kosten flir deren Ersatz oder irgendwelche Anspriiche seitens Dritter.

Danfoss A/S behélt sich das Recht vor, jederzeit Uberarbeitungen oder inhaltliche Anderungen an dieser
Druckschrift ohne Vorankiindigung oder eine verbindliche Mitteilungspflicht vorzunehmen.
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— Sicherheitshinweis - FC 300 Interbus

o Sicherheitshinweis

Der Frequenzumrichter steht bei Netzanschluss unter lebensgefahrlicher Spannung.
UnsachgemaBe Installation des Motors, Frequenzumrichters oder Feldbus kann
Schaden am Gerat sowie schwere Personenschaden oder sogar tédliche Verletzungen

verursachen. Befolgen Sie daher stets die Anweisungen in diesem Handbuch sowie die nationalen
und die vor Ort geltenden Richtlinien und Sicherheitsvorschriften.

O Sicherheitsbestimmungen

1.

Bei Reparaturen muss die Stromversorgung des Frequenzumrichters abgeschaltet werden.
Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung unterbrochen und die erforderliche Zeit

verstrichen ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker entfernen.

Die [STOP/RESET] Taste auf dem Bedienfeld des Frequenzumrichters unterbricht nicht die Netzspannung
und darf deshalb nicht als Sicherheitsschalter benutzt werden. 3. Es ist daflir Sorge zu tragen, dass
gemaB den ortlichen und nationalen Vorschriften eine ordnungsgemaBe Erdung des Gerates erfolgt, der
Benutzer gegen Leitungsspannung geschiitzt und der Motor gegen Uberlastung abgesichert ist.

Es ist daflir Sorge zu tragen, dass gemaRB den ortlichen und nationalen Vorschriften eine
ordnungsgemaBe Erdung des Gerates erfolgt, der Benutzer gegen Leitungsspannung

geschiitzt und der Motor gegen Uberlastung abgesichert ist.

Der Ableitstrom gegen Erde ist hoher als 3,5 mA.

Dieses Betriebsanleitung ist auf alle VLT Serie 5000 Frequenzumrichter mit Softwareversion.

Wenn diese Funktion erwinscht ist, stellen Sie Par. 1-90 Thermischer Motorschutz auf Datenwert
ETR-Abschaltung oder Datenwert ein. Hinweis: Diese Funktion wird bei 1,16 x Motornennstrom

und Motornennfrequenz initialisiert. Fir den nordamerikanischen Markt: Die ETR-Funktionen
beinhalten Motoruberlastungsschutz der Klasse 20 gemaB NEC.

Die Stecker flir die Motor- und Netzversorgung dirfen nicht entfernt werden, wenn der Frequenzumrichter
an die Netzspannung angeschlossen ist. Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung unterbrochen
und die erforderliche Zeit verstrichen ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker entfernen.

Der VLT-Frequenzumrichter hat auBer den Spannungseingdngen L1, L2 und L3 noch weitere
Spannungseingange wie DCZwischenkreiskopplung bzw. externe 24 V-DCVersorgung, wenn diese
installiert sind. Kontrollieren Sie, dass vor Beginn der Reparaturarbeiten alle Spannungseingange
abgeschaltet sind und die erforderliche Zeit verstrichen ist.

O Warnung vor unbeabsichtigtem Start

1.

Der Motor kann mit einem digitalen Befehl, einem Bus-Befehl, einem Sollwert oder "Ort-Stopp"
angehalten werden, obwohl der VLT-Frequenzumrichter weiter unter Netzspannung steht. Ist ein
unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors gemaB den Bestimmungen zur Personensicherheit jedoch
unzuldssig, so sind die oben genannten Stoppfunktionen nicht ausreichend.

Wadhrend der Programmierung des VLT-Frequenzumrichters kann der Motor ohne Vorwarnung anlaufen.
Daher immer die Stopp-Taste [STOP/RESET] betatigen, bevor Datenwerte geandert werden.

Ist der Motor abgeschaltet, so kann er von selbst wieder anlaufen, sofern die Elektronik des
Frequenzwandlers defekt ist, oder falls eine kurzfristige Uberlastung oder ein Fehler in der
Versorgungsspannung bzw. am Motoranschluss beseitigt wurde.
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— Sicherheitshinweis - FC 300 Interbus

O Warnung
Das Berlihren spannungsflihrender Teile - auch nach der Trennung vom Netz - ist lebensgefahrlich. I

:&q

Achten Sie auBerdem darauf, dass andere Spannungseingange, wie z.B. 24 V DC, Zwis-

chenkreiskopplung (Zusammenschalten eines DCZwischenkreises) sowie der Motoranschluss
beim kinetischen Speicher ausgeschaltet sind.

Weitere Sicherheitsrichtlinien finden Sie in der FC 300 Produkthandbuch (MG.33.AX.YY).
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Einleitung
v

0 Uber dieses Handbuch
Erstbenutzer kdnnen die wichtigsten Informationen flir eine schnelle Installation und
Einrichtung in den folgenden Kapiteln finden:

Einleitung
Installieren
Konfigurationsanleitung

Ausfihrlichere Informationen sowie eine Beschreibung aller Konfigurationsoptionen und
Diagnoseinstrumente finden Sie in den folgenden Kapiteln:

FC 300 steuern

Zugriff auf FC 300-Parameter
Parameter

Fehlersuche und -behebung

0 Technische Ubersicht
Das Interbus-System ist in zwei unterschiedliche Systeme unterteilt: Fernbus und Peripheriebus.
Uber den dezentralen Fernbus kann der Anwender bis zu 256 Teilnehmer in einem einzelnen System
mit einer maximalen Kabelldange von 400 m zwischen Teilnehmern verbinden.
Mit dem Peripheriebussystem kann der Anwender die Kommunikation zu Ein-/Ausgangsgeraten
Uber paarweise verdrillte Kabel herstellen. Diese Art von Kommunikation verwendet
typisch einfache Gerate wie z. B. digitale E/A-Gerate.

Die in diesem Handbuch beschriebene Interbus-Option unterstitzt nur Fernbus. Zur Kommunikation

Uber Fernbus bietet das Interbus-System zwei verschiedene Arten von Kommunikation:

Prozessdaten und PCP (Peripherals Communication Protocol). Die Prozessdatenlibertragung

ist zyklische Kommunikation mit Geraten mit hoher Prioritat.

Beispiele dieser Art von Kommunikation sind digitale und analoge E/A oder Steuer-

wort und Sollwert an Frequenzumrichter.

Die PCP-Kommunikation wird zur Ubertragung mit hoher Geschwindigkeit verwendet und typisch nur durch
Aufruf durch das vom Anwender geschriebene Programm aktiviert. Typische Zeiten zum Lesen/Schreiben eines
Einzelwerts sind 100 bis 200 Millisekunden. Beispiele dieser Art von Kommunikation sind Konfigurationsdaten
oder das Lesen von Betriebsparametern wie Betriebsstunden, Anzahl von Netzeinschaltungen und kWh.

MG.33.H2.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss
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— Einleitung —

O Voraussetzungen
In diesem Handbuch wird vorausgesetzt, dass Sie eine Danfoss Interbus-Option in Verbindung mit
einem Danfoss AutomationDrive FC 300 einsetzen. Ebenso wird vorausgesetzt, dass Ihr Master
eine SPS bzw. ein PC ist, die Uber eine serielle Kommunikationskarte verfiigen, die alle fiir den
konkreten Anwendungsfall erforderlichen Interbus-Kommunikationsfunktionen unterstitzt. Darlber
hinaus missen strikt alle Bedingungen eingehalten werden, die im Interbus-Standard sowie im
Drivecom-Frequenzumrichterprofil mit der entsprechenden firmenspezifischen Implementierung sowie flr
den VLT-Frequenzumrichter festgelegt sind. Alle Einschrankungen sind unbedingt einzuhalten.

Hardware
Dieses Handbuch bezieht sich auf die Interbus-Option mit Bestellnr. 130B1211.

Hintergrundwissen

Die Danfoss Interbus-Option ist fiir die Kommunikation mit jedem Master, der dem Interbus-Standard
entspricht, ausgelegt. Es wird deshalb davon ausgegangen, dass Sie sich mit dem PC oder der

SPS auskennen, den bzw. die Sie als Master in Ihrem System verwenden mdchten. Jegliche

Fragen, die sich auf Hardware oder Software anderer Hersteller beziehen, sind nicht Gegenstand

dieses Handbuchs und werden von Danfoss nicht bertlcksichtigt.

Wenn Sie Fragen zur Konfiguration einer Master-Master-Kommunikation oder einer Kommunikation mit einem
Slave haben, der nicht von Danfoss stammt, ziehen Sie bitte die entsprechenden Handblicher zu Rate.

Folgende Literatur ist fir die FC 300-Baureihe verfligbar.

FC 300 Produkthandbuch MG.33.AX.YY
FC 300 Projektierungshandbuch MG.33.BX.YY
FC 300 PROFIBUS Produkthandbuch MG.33.CX.YY
RC 300 DeviceNet Produkthandbuch MG.33.DX.YY
FC 300 MCT 10 Softwaredialog MG.33.EX.YY
PROFIBUS DP V1 Projektierungshandbuch MG.90.EX.YY

Haufig gestellte Fragen und zusatzliche Informationen finden Sie auBerdem auf
der Website www.danfoss.com/drives.
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— Einleitung —
O Abkiirzungen
ACK ACKnowledge (Quittieren)
BOOL Boolesch
STW Steuerwort
EDS Electronic Data Sheet (elektronisches Datenblatt)
EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
HF Hochfrequenz
HPFB High Performance Field Bus (Hochleistungs-Feldbus)
IBS Interbus
E/A Eingang/Ausgang
LCD Liquid Crystal Display
LCP LCP Bedieneinheit
LED Leuchtdiode
LSB Least Significant Bit (niederwertigstes Bit)
MSB Most Significant Bit (héchstwertiges Bit)
HIW Hauptistwert
HSW Hauptsollwert
N/A Nicht zutreffend
PC Personalcomputer
PCD Prozessdaten
PCP Peripherals Communication Protocol (Peripherie-Kommunikationsprotokoll)
PIW Peripheral Input Word (Peripheres Eingangswort)
SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
PNU Parameternummer
PPO Parameter-Prozessdatenobjekt
SINT Ganzzahl mit Vorzeichen
ZSW Zustandswort
FU Frequenzumrichter
UDINT Doppelte Ganzzahl ohne Vorzeichen
UNIT Ganzzahl ohne Vorzeichen
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— Einleitung —
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Installieren

O Verkabelung
Topologisch basiert das Interbus-Netzwerk auf einer logischen Ringstruktur, die in einer
Einkabelstruktur implementiert ist, wodurch eine physikalische Busstruktur mit einer
Ubertragungsgeschwindigkeit von 500 kBit/s entsteht.
Interbus unterstitzt Netzwerke mit einer Gesamtkabelldnge von bis zu 12,8 km und einer
Buslénge von max. 400 Metern zwischen Teilnehmern.
Die maximale Kabellange ist nur erreichbar, wenn das Buskabel iber die folgenden Eigenschaften verflgt:

v

Impedanz: 120 Ohm £20 % bei 64 kHz, 100 Ohm %15 % bei >1 MHz.
Widerstand: < 9,6 Ohm/100 m

Kapazitat: < 60 nF/km

Kabelquerschnitt: min. 0,2 mm2 (entspricht AWG 25)

Kabeltyp: paarweise verdrillt, 3 x 2 Drahte

Abschirmung: Kupferschirmgeflecht oder Schirmgeflecht und Folienschirm

Im gesamten Netzwerk sollte der gleiche Kabeltyp eingesetzt werden, um Impedanzunterschiede zu vermeiden.
Die Interbus-Option hat zwei Netzwerkschnittstellen, eine flir den ankommenden Bus und eine
fir den weiterfihrenden Bus. Beide sind D-Sub-9-Anschlisse.

IBS Out
[] : IBS In
Braun e) Braun
—Pr COM |3 ﬁar COM |3 O
Grau ME : N Grau NME g A
Rosa /ol |7 ° ° Rosa /ol |7 :Z .
Gelb DO 1 0 © Gelb DO 1 ° o ;.E;
Griin Grin -
ﬁ— /DO | 6 O ﬁ— /0o [6]| O |8
Stecker Buchse
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_ Installieren —

O EMV-SchutzmaBnahmen
Folgende EMV-SchutzmaBnahmen werden empfohlen, um einen stérungsfreien Betrieb des Interbus-Netzes
zu gewadhrleisten. Zusatzliche EMV-Informationen sind im Produkthandbuch (MG.33.AX.YY) und
Projektierungshandbuch (MG.33.BX.YY) zur Serie FC 300 enthalten.

ACHTUNG!:
Die einschlagigen landesspezifischen sowie 6rtlichen Bestimmungen, z. B. fir
Schutzerdungen, miussen beachtet werden.

Das Interbus-Kommunikationskabel darf nicht in der Ndhe von Motor- und Bremswiderstandskabeln verlegt
werden, um Hochfrequenzstdérungen der Kabel untereinander zu vermeiden. In der Regel ist ein Abstand von
200 mm ausreichend, jedoch sollte die Kabelfiihrung grundsatzlich mit dem gréBtmadéglichen Abstand erfolgen,
insbesondere dann, wenn die Kabel Gber lange Strecken parallel verlaufen. Wenn das Interbus-Kabel ein
Motor- oder Bremswiderstandskabel kreuzen muss, so miissen sie sich in einem Winkel von 90° kreuzen.

130BA338.10

Fieldbus cable

_ Min.200mm

=

I]I]I][Il]l]l]l]l]l][ll]l]l][ll]l]

Brake resistor

—

90° crossing

O Installation der Option
Die Interbus-Option wird in ihrem eigenen Schaltschrank installiert und ist zur
DIN-Hutschienenmontage ausgelegt.
Die Option wird lber Klemme X22 der Option mit Klemme 68 und 69 am Frequenzumrichter
verbunden. Es wird die Verwendung eines abgeschirmten Kabels empfohlen (120-cm-Kabel
im Lieferumfang des Frequenzumrichters).
Der RS-485-Terminierungsschalter am FC 300 (BUS-TER.) muss auf ,EIN" gestellt sein.

X22-1 61 (RS 485 COM)

X22-2 68 (RS 485 +)

X22-3 69 (RS 485 -)

X22-4 Gehdusemasse am FC
300

12 MG.33.H2.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss
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AT o
I 1 -
(<]
. , 5
Top view Bottom view — = =
B
X23 Pover supply X24 Digital I/0
X23-1 +24VDC X24-4 GND
X23-2 GND X24-3 DIN 2 —\‘@—95 E—
X23-3 GND X24-2 DIN3
X23-4 chassis aaaﬁ X24-1 DIN 4 | " " " I
oy —
oo o) SO
X22 FC-bus X25 Digital 1/0
X22-4 chassis X25-1 DIN 1 W
X22-3 RS-485 - X25-2 DOUT 2
X22-2 RS-485+ §/1é_®§ X25-3 DOUT 1
X22-1 GND X25-4 GND
] \
N =
ACHTUNG!:
Die Interbus-Option muss geerdet werden. Die Erdung ldsst sich auf verschiedene Weisen ausfiihren:
- Uber die DIN-Schiene
- Uber den Anschluss X23-4 oder X22-4
O E/A-Daten
X22: FC-Bus X23: Netzversorgung X24+25: Digitale E/A
RS-485 Spannungsniveau: 24 V DC £15 % Digitaleingange:

Stromaufnahme: max. 160 mA ohne
Last an Digitalausgangen

Spannungsniveau: 0-24

V DC Spannungsniveau, logisch ,0":

<5

V DC Spannungsniveau, logisch ,1%:

> 11

V DC Max. Eingangsspannung: 28
V DC Eingangswiderstand: ca. 4
kOhm

Digitalausgange:
Spannungshiveau: 0-24 V DC
(PNP mit offenem Kollektor) mit
Kurzschlussschutz.

Max. Ausgangsstrom: 25 mA

O Allgemeine technische Daten

Betriebstemperatur +10 - 455 °C

Max. relative 5 % - 95 %, nicht kondensierend
Feuchtigkeit

Gehause IP20

MG.33.H2.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss
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_ Installieren —

O LED

Out1-0ut?2 Zustand der Ausgang hoch Ausgang niedrig
Ausgange*

FC BUS AktivitétaufFCBus | | |

Senden/Empfangen PCP-Komm. lauft Keine PCP-Komm.

CcC Grin Kabelprifung Ankommender Bus Ankommender Bus
aktiv aus

*= Blinkt bei externem Kurzschluss

@ OOQut 1

O0ut 2
Oin 1
Oin 2
Oin 3
Oin 4
OFC BUS
ORD
OTR
OBA
occ

Outgoing bus

© 000
©o0o000

Incoming bus

130BA317.10
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_ Installieren —

o FC 300 konfigurieren

O VLT-Parameter
Beim Konfigurieren eines FC 300 mit einer Interbus-Schnittstelle sind die folgenden Parameter besonders
zu beachten. Weitere Informationen zu jedem Parameter finden Sie im Kapitel Parameter.

O Grundparameter zur Kommunikation
Diese Parameter sind notwendig, um die Kommunikation zwischen der Interbus-
Option und dem FC 300 herzustellen.

8-01 Fihrungshoheit [0] Nur Steuerwort
8-32 FC-Baudrate [4] 38400 Baud
8-35 FC-Antwortzeit Min.-Delay 1 ms

Die Interbus-Option kann fir Prozessdaten mit zwei verschiedenen Telegrammtypen arbeiten:

e Standardtelegr. 1 ist ein Telegramm mit 4 PCDs. Die zwei ersten PCDs dienen zum
Speichern des Steuerworts und Sollwerts flir die Master-Slave-Kommunikation und des
Zustandsworts und Hauptistwerts fiir die Slave-Master-Kommunikation. Die letzten beiden
PCDs (3 und 4) sind reserviert und enthalten nur Nullen.

e Anw.Telegramm 1 ist ein Telegramm mit 4 PCDs, das zusatzlich Informationen Uber digitale
und analoge E/A und die Drehmomentgrenze speichert.

PCD 1 PCD 2 PCD 3 PCD 4
Standard Reserved | Reserved
CTW/STW | Ref/MAV
Telegram 1 © (0) (0)
PCD 1 PCD 2 PCD 3 PCD 4
Costom Actual . Torque/
Telegram 1 Status word value Digital 1/0 Analog. out

130BA318.10

O Standardtelegr. 1
Beim Betrieb mit Standardtelegr. 1 mussen zur Ankopplung an die Interbus-Option die
folgenden Parameter im FC 300 eingestellt werden:

8-40 Telegrammtyp [1] Standardtelegr. 1
3-15 Variabler Sollwert 1 [0] Deaktiviert
3-16 Variabler Sollwert 2 [0] Deaktiviert
8-10 Steuerwortprofil [0] FC-Profil
[1] Profidrive-Profil (= Drivecom)

MG.33.H2.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss 15
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_ Installieren —

ACHTUNG!:

Durch Einstellung von [1] Profidrive-Profil in Par. 8-10 wird das Drivecom-Profil in der

Interbus-Option aktiviert, Steuerwort und Zustandswort werden damit als Drivecom interpretiert.

Bei Einstellung von [0] FC-Profil in Par. 8-10 wird das FC-Profil im Frequenzumrichter aktiviert.
Nahere Informationen zu den verschiedenen Profilen enthalt der Abschnitt FC 300 steuern.

O Anw.Telegramm 1
Bei Betrieb mit Anw.Telegramm 1 missen zur Ankopplung an die Interbus-Option die
folgenden Parameter im FC 300 eingestellt werden:

8-40 Telegrammtyp [200] Anw.Telegramm 1
3-15 Variabler Sollwert 1 [0] Deaktiviert

3-16 Variabler Sollwert 2 [0] Deaktiviert

5-01 Klemme 27 Funktion [1] Ausgang

5-02 Klemme 29 Funktion [1] Ausgang

5-10 Klemme 18 Digitaleingang [0] Ohne Funktion

5-11 Klemme 19 Digitaleingang [0] Ohne Funktion

5-12 Klemme 27 Digitaleingang [0] Ohne Funktion

5-15 Klemme 33 Digitaleingang [0] Ohne Funktion

5-30 Klemme 27 Digitalausgang [45] Bussteuerung

[46] Bus-Steuerung, 1 bei Timeout
[47] Bus-Steuerung, 0 bei Timeout
5-31 Klemme 29 Digitalausgang [45] Bussteuerung

[46] Bus-Steuerung, 1 bei Timeout
[47] Bus-Steuerung, 0 bei Timeout
5-40 [0] Relaisfunktion, Relais 1 [45] Bussteuerung

[46] Bus-Steuerung, 1 bei Timeout
[47] Bus-Steuerung, 0 bei Timeout
5-40 [1] Relaisfunktion, Relais 2 [45] Bussteuerung

[46] Bus-Steuerung, 1 bei Timeout
[47] Bus-Steuerung, 0 bei Timeout
8-10 Steuerwortprofil [0] FC-Profil

[1] Profidrive-Profil (= Drivecom)

ACHTUNG!:

Wird die Interbus-Option ohne Anschluss an einen Frequenzumrichter FC 300
eingeschaltet, lauft sie mit Standardtelegr. 1.

Dies bedeutet, dass die Verwendung von E/A nicht mdglich ist.

ACHTUNG!:

Far die Digital- und Relaisausgange kann die Reaktion bei einem Bus-Timeout gewahlt werden.
Bussteuerung [45]: Der Ausgang wird Uber Bus gesteuert. Bei einem Bus-Timeout wird
als Ausgangszustand der zuletzt bekannte Zustand beibehalten.

Bus-Strg. 1 bei Timeout [46]: Der Ausgang wird Uber Bus gesteuert. Bei einem

Bus-Timeout wird der Ausgangszustand auf logisch 1 gesetzt.

Bus-Strg., 0 bei Timeout [47]: Der Ausgang wird Gber Bus gesteuert. Bei einem

Bus-Timeout wird der Ausgangszustand auf logisch 0 gesetzt.

ACHTUNG!:

Durch Einstellung von [1] Profidrive-Profil in Par. 8-10 wird das Drivecom-Profil in der

Interbus-Option aktiviert, Steuerwort und Zustandswort werden damit als Drivecom interpretiert.

Bei Einstellung von [0] FC-Profil in Par. 8-10 wird das FC-Profil im Frequenzumrichter aktiviert.
Nahere Informationen zu den verschiedenen Profilen enthdlt der Abschnitt FC 300 steuern.

16
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ACHTUNG!:
Par. 0-40 [Hand On]-LCP Taste.

Ist die Hand-Taste am FC 300 aktiviert, dann ist die Steuerung des Frequenzumrichters
Uber die Interbus-Schnittstelle deaktiviert.

MG.33.H2.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss 17
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Konfigurationsanleitung

O Interbus-Netzwerk konfigurieren
Dieser Abschnitt beschreibt, wie eine Interbus-Kommunikation zwischen einem Danfoss FC

300-Frequenzumrichter und dem Phoenix Interbus CMD

CMD und FC 300 konfigurieren
Im ersten Schritt werden alle Interbus-Slaves an den
Master angeschlossen und alle Gerate eingeschaltet.

Danach die IBS CMD-Software starten und ein
neues Projekt Uber Datei und Neu auswahlen. Der
Bildschirm sollte wie folgt aussehen:

Im nachsten Schritt werden die Slaves in

das Bus-System eingelesen. Dazu auf das

Element ,Konfigurationsrahmen™ klicken und

die rechte Maustaste dricken.
,Neu einlesen™ wahlen.

Die Option

Der Zustand andert sich von ,Offline™ auf ,Online®,
sobald das Einlesen beendet ist. Bitte schauen Sie

G4 eingerichtet wird

155 CM0 G4 )\ IBSCM0PROJEC T SONAME BG4 ] =0 x|
Bl Gt v Corfustion [Monter Disgnostes Qotons 7

NEARIERRARRIEARRAEAEEED

50 Puanetsizstion Memory Preprocestng Conhgustion Frams
L] |

Stabues | [Linarvalabied Slate: | [Oifine | [Esteraded
130BASZT
lllwf-lll\ :"- -is NAMESTY ﬂ.lﬁ!

0 3 11 2 1 2 2 1 )
Proect.

Startup weth crysicel sadressing

Sitte Couler Sarup [wERCL Slarvé dabs] wilh Preprotasting
Siatern Conpler Slartig (wEoul slave date) wilkd (remmocess
Sl st
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auf den unteren Rand des Bildschirms. Nach dem
Einlesen zeigt CMD jeden VLT-Frequenzumrichter
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mit einem DriveCom-Symbol, einer Stationsnummer
und einem Ident-Code an.

Im nachsten Schritt wird das Interbus-System
konfiguriert. Dazu auf das VLT-Symbol klicken
und die rechte Maustaste dricken. Wahlen
Sie die Option Beschreibung.

Hier kbnnen ein Stationsname, ein Teilnehmername
und eine Teilnehmernummer eingegeben werden.
Klicken Sie auf Parameterkanal.

Unter Telegrammlangen flir Senden und Empfangen
246 Byte eingeben und Get-OD (Langform) wahlen.
Die Telegrammlange entspricht nun dem internen
Zwischenspeicher im VLT-Frequenzumrichter.
Get-OD (Langform) bedeutet, dass der

Master den Parameterbeschreibungstext

aus dem VLT-Frequenzumrichter lesen wird.
Zweimal OK drtcken.

PLCAC

Cortrober Dowd  Paiamaterizstion Moy m

Egmmmn!.':zn_—,.

10227 ) [ Pleate wail...
Fearing of process data deseripions (device no. 19)

Stote: | R £ evied

e
130BASZ2
CTTrreTTe— E
Dewice Dessription
Coateciie asar [ Interface Type o
povice mamner: [l Presaptation ..
S . [
Saution targe:
Service Indo: | | i |
Mgmatacarer Hame: |
Device Type: |
O ihet Moo s W
0 code: [ aec. Frofie tumber: I hex.
Process pata ciannet [ pw Parsmcter Channet: [ |
wf
Inokated disconneetion: | ¢ = |
I Gty ot device [~ poa Presentation

Messags Lengths
Lo [T wpte

Becohr: [ me  Standard

Hurmbser of par allel wesvicen

Trgame [

Rgceive: l'_ Standard
Supponted Parameter Channel Services
Client Services of Comrolier Board

¥ Bead

¥ irite

¥ w00 Loma formaty

[ Start, Stop, Fesume, Reset
[~ Bowmiload
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165 CMD G4 O\ TRSCMD PROJECT |\ NONAME BGA

0 PCP-Kommunikation einrichten e e ey
Uber die CMD-Software kdnnen Parameter Mﬂg{ﬂlglﬂ&l&l_]_l_]’_lm 2] Y

gelesen und geschrieben und der Parametertext

jedes Parameters gelesen werden. )
Zum Starten der PCP-Kommunikation miissen Sie WWMM
sich im Zustand , Monitor" befinden. r'l°
Auf die Stationsnummer klicken, die rechte g

Maustaste driicken und aus dem Kontextmeni die
Option Gerédte-Parametrierung wahlen

10227 [£3h)
i

Divplay ard Ch
. . . [ =l
Das Dialogfeld zeigt jetzt Danfoss, VLT t B | goveo Gptions 2
o T
FC 300, Profil: 21. e B
Um alle Parameter in den Frequenzumrichter R =
. . . . o Compare Sebected Values F
einlesen zu kénnen, die Option Gerédt und danach T — ] F—
Lese Parameterliste wahlen.
Die CMD-Software beginnt nun mit dem Einlesen
aller Parameter, was 3-4 Minuten dauern wird.
130BA331
;
Nach dem Lesen aller Parameter zeigt CMD den Fie Edt gm gt.m 2 3
ersten Parameter 55F1hex Par. 1 in der ersten Zeile. Fareadvoie | rswitevae | Fizciose |
55F1Hex in Hex-Code entspricht 22001Dez [ panFosS, wLT FC 300, Profile: 21
im Dezimalformat.
H _ Inclex: | lame | “alue |Unil| Format | Status s
Dies bedeutet, dass auf alle FC 300-Parameter TS = L S—
einfach durch Anhdngen von 22000Dez an den FC o csron o, 8570 s B[ Nowvake
300-Parameter zugegriffen werden kann. BEEEEE o DEC  Hew value
5 | 55F3h Par. 3 o LDEC Mew value
Wollen Sie zum Beispiel zu Par. 3-41 Rampenzeit DECCE 1 | DEC Hewvale
. . . 7 | 55F&h Par. 10 1 DEC Mee vale
Auf 1 schreiben, missen Sie an 22341Dez (5 {sern e 11 a DEC  New value
. T S5FCh Par. 12 o DEC Mews value
(5745Hex) SChrelben' ESSFDh Par.13 1 | CEC Mew value =
Die CMD-Software kann Parameter nur Uber glei e _»l_I
hexadezimale Zahlen anzeigen. I

Die ersten zwei Indexzahlen stehen fir die
Verarbeitung der ,max. Momentengrenze"
(Par. 4-16 und Par. 4-17) bei Ausflihrung
von Anw.Telegramm 1.
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Wenn Sie den Wert von Par. 3-41 Rampenzeit Auf 1 COTTTITTE—— -
auf 10 s &ndern méchten, missen Sie 1000 in die [Cramemtvine | rswnevine | rzcwse |
Spalte neben dem Index 5745 Hex eingeben. e
Sie missen 1000 eingeben, da Par. 3-41 einen CT E— BT (] () BT 7
Konvertierungsindex von -2 (= 0,01) hat. Eﬁ «E :? w E«E a
Markieren Sie die Zeile und klicken Sie auf die | i Lo a o fs
Schaltfliche ,F5 Wert schreiben. B oo 0 = e
Die Rampenzeit Auf in Par. 3-41 wurde - O = GEC e vhn
nun auf 10 s gedndert. I e = mpa e o]

1308A334
Zum Aktivieren der neuen Einstellungen mit
PCD muss CMD die Konfiguration erneut aus
dem VLT-Frequenzumrichter lesen. — EEIEJEJEJ
Klicken Sie auf das Meni ,Anschaltbaugruppe® ol
und wéahlen Sie ,Prozessdaten". Die Prozessdaten e e l?&‘
sollten nun 64 Bit sein, die 4 Woértern entsprechen: s ==
Steuerwort, Sollwert, PCD 1 und PCD 2.

naEn
Siohor |
. I = B | e |
130BA326
Wechseln Sie bei laufendem System in den e
Betriebszustand Monitor. = - — “wﬁ
Auf das Meni ,Anschaltbaugruppe" klicken und o Tuto TR e
die Option Adressmonitor wahlen. E ::TE*EE"
Der Adressmonitor zeigt den E/A-Bereich. g e o
EO Eingang:
Zeigt das Zustandswort vom Frequenzumrichter. I
a1y o]

AO Ausgang: s [ S
Dient zum Senden des Steuerworts zum 1308335

Frequenzumrichter.

E2 Eingang:
Zeigt die aktuelle Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters.

A2 Ausgang:
Dieser E/A-Bereich dient zum Senden eines
Drehzahlsollwerts an den Frequenzumrichter.

22
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' Achtung:

[ .

'. Nur Anw.Telegramm 1! Bei
Standardtelegr. 1 enthalten die
nachstehenden E/A keine Daten.

E4 Eingang (PCD 3 lesen):

Dieser E/A-Bereich liest die Digitaleingange. (Siehe
Abschnitt: Prozessdaten.)

A4 Ausgang (PCD 4 schreiben):
Schreibt Einstellungen zu Digitalausgéngen. (Siehe
Abschnitt: Prozessdaten.)

E6 Eingang (PCD 3 lesen):
Dieser E/A-Bereich liest die Analogeingange. (Siehe
Abschnitt: Prozessdaten.)

A6 Ausgang (PCD 4 schreiben):

Dieser E/A-Bereich dient zum Senden einer
Drehmomentgrenze an den Frequenzumrichter. (Siehe
Abschnitt: Prozessdaten.)

ACHTUNG!:

E/A-Bereich: E/A 4 bis 6 gelten nur fir Anw.Telegramm 1.

Bei Standardtelegr. 1 enthalten diese E/A keine Daten.

Ndhere Informationen zu den verschiedenen Profilen enthalt der Abschnitt FC 300 steuern.

_ 1BS M G4 o IBSOMD' PROEC T SONAMERGA (=

Der Frequenzumrichter ist nun konfiguriert S e L
und das Programm kann zum SPS-Master IQI%EI!]EM&[&I_@I—EILI_I

heruntergeladen werden.
Dazu klicken Sie mit der rechten Maustaste

[Concler Board Patameterization Memaory Pregrocessing Configuation Fiame

auf der Anschaltbaugruppe. = B
Wahlen Sie die Option Parametrierung und b e I P
danach Ausfiihren. o el

k...

R
Chibl...

23
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Nach erfolgter Parametrierung startet der Master.
Wenn Sie einen Siemens S7- oder S5-Master
verwenden, sieht das LCD wie folgt aus:

O Drivecom-Profil .
Die Interbus-Option hat das Drivecom- :x::::
Steuerprofil implementiert.  owaon
Durch Wechseln des Betriebszustands von Online e |
auf Monitor kénnen das Steuerwort und der Sollwert b || || |
zum Frequenzumrichter geschrieben werden. In
der Betriebsart ,Monitor" kédnnen auch Parameter
gelesen und geschrieben werden.
ACHTUNG!:
Das Drivecom-Profil ist nur aktiv,
wenn das Profidrive-Profil in Par. 8-10
Steuerwortprofil gewahlt wurde.
Jetzt kann der integrierte Drivecom-Monitor Emm_ =
- Analog Display Contiol Wodd —— St e

in der CMD-Software gestartet werden, indem
Sie auf das Meni ,Anschaltbaugruppe™ klicken
und die Option Drivecom wahlen.

Der Drivecom-Monitor zeigt jetzt Danfoss, VLT I ‘
FC 300, Profil: 21 oben links. bamoenzf e o e v e 1
e Adr. A2 i b | [0 || i Renvote I
| T— T | [¥111 | enfemarved (v
Der Drivecom-Monitor ist in drei Bereiche aufgeteilt: e | Kj', " . :
Analoge Anzeige, Steuerwort und Statuswort et e o i >
wine | g | gewmgs. | evkes Contiot |
(Zustandswort) e
1508AS20°

Im Bereich ,Analoge Anzeige™ kann der

Sollwert festgelegt werden.

Im Bereich ,Steuerwort" kénnen Start-
und Stoppbefehle zum Frequenzumrichter
gesendet werden.

Im Bereich ,Statuswort™ wird das aktuelle
Zustandswort aus dem Frequenzumrichter
gelesen und angezeigt. Durch Klicken auf die
Schaltflache ,Einstellungen™ kénnen Sie den
Drivecom-Monitor konfigurieren.
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Auf ,Geratesteuerung® klicken, um die Steuerung - =
des VLT-Frequenzumrichters zu beginnen. Beachten T -
Sie bitte, dass sich das Steuerwort andert, Lo -
wenn sich der Zustand &ndert. Mool Abuenithimeion
2 ﬂl l n 2 Activate
| Boady To Switch 0n 1
slzll fal _Osbhe Votags |
f|s)| [ smnhedon stundown |
_ ol e bl tperaon
[ ouzloil:-m S By
| uich Stop Active Doucksep |
-
1308ASSZ
o i ]
Klicken Sie auf 4 fir ,Einschaltbereit" und S =
auf 2 fir ,Einschalten®. - o [
Nach Klicken auf 5 sollte der VLT-Frequenzumrichter T
den Motor starten. T B ] 2 Aetvte
Das Steuerwort ist nun 7F Hex. il e ] oesevee |
. “ . | Sedchedon A4 Shutdonn
Auf ,SchlieBen" klicken. Al @l 1y —
b MLhi[m i Dinable dper ation
| ik Stop Active Doucksep |
o |
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FC 300 steuern

O Prozessdaten
Uber Prozessdaten lasst sich der Frequenzumrichter FC 300 schnell und flexibel steuern. Fir
Prozessdaten werden zwei verschiedene Telegrammtypen unterstutzt.

o Standardtelegr.

1 ist ein Telegramm mit 4 PCDs. Die zwei ersten PCDs dienen zum

Speichern des Steuerworts und Sollwerts flir die Master-Slave-Kommunikation und des
Zustandsworts und Hauptistwerts fiir die Slave-Master-Kommunikation. Die letzten beiden
PCDs (3 und 4) sind reserviert und enthalten nur Nullen.

e Anw.Telegramm 1 ist ein Telegramm mit 4 PCDs, das zusatzlich Informationen Uber digitale
und analoge E/A und die Drehmomentgrenze speichert.

Nahere Informationen zur Auswahl der verschiedenen Telegrammprofile finden Sie im Abschnitt Installieren.

O Standardtelegr. 1
Die Prozessdatenlange ist auf 4 Worter festgelegt, von denen jedes zwei Byte und das folgende Format hat:

Master -> slave

PCD 1 PCD 2 PCD 3 PCD 4
Control Ref Reserved | Reserved
word ererence (0) (0)
Slave -> master
PCD 1 PCD 2 PCD 3 PCD 4
Actual Reserved | Reserved

Status word

value

(0) (0)

130BA319.10

PCD Bezeichnung Funktion

1 Steuerwort Sendet das Steuerwort zum Frequenzumrichter. Das Format hangt von der Einstellung
in Par. 8-10 ab.

2 Sollwert Sendet den Sollwert in %. Siehe dazu den Abschnitt: Bus (Drehzahl) Sollwert

MG.33.H2.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss
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PCD

2 Istwert Sendet die aktuelle Ausgangsfrequenz in %. Siehe dazu den Abschnitt: Bus (Drehzahl)
Sollwert.

28
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— FC 300 steuern _—
0 Anw.Telegramm 1 Master -> slave
Die Prozessdatenlange ist auf 4 Worter PCD 1 PCD 2 PCD 3 PCD 4
festgelegt, von denen jedes zwei Byte und
das fol de F hat: Control Ref Digital Torque
gende Format hat: word eference | gutput q
Slave -> master
PCD 1 PCD 2 PCD 3 PCD 4
Actual Digital Analogue
Status word value inputs input
130BA320.10
I
¢
Einschalten Storungsreaktion
..... aktiv
(:l) ZSW = xxxx xxxx XIxx 1xxx
! 14
Nicht bereit zum v
Einschalten Storung
ozswe=xxooh ]| 7SW = soudsh
T
Szgsgtir;?en 1 Reset Stérung
OXXX XXXX
xxxX XX0 * 15
Einschalten < 1
? 5 deoktvert ¢ o
ZSW = xx40h <
Spannung deaktivieren
xxxx xx0x or
?a?:;lennter_ 2 'f-‘a‘?’urnyennt - 7S°hn3"5t°p SPC;]"‘(';‘)U"‘Q 12
sxxX X110 * xxxx X110 | xxxx x01x deaktivieren Spannun
Berei Xxxx xxOxor deartvieren
.ere't zZum Schnellstop xxxX xx0x
»  Einschalten = X x01x
ZSW = xx31h
:l,) Einschalten g Stop
* xxxx_x111 | X X110
Switched on Schnellstop aktiv
O 7ZSW = xx33h | ZSW= xx17h
R Betrieb
4 Elf:;:;?et;en 5 deaktivieren 11
W oxxxx 1111 | oo X0t SChne"S:OP
XXXX XO01Xx
Betrib aktiviert |
............... |
ZSW = xx37h .
A Drivecom 21
—_— % — — — — — = T —
Rampe aktivier JOG 1 Danfoss SpeZIfISCh
SW = xx37l“ _7ZSW = xx37h
y
Kein Freeze
ZSW = xx37h
A
A 4
Start
. ZSW = XX37h B 175ZA605.10
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Sollwert Sendet den Sollwert in %. Siehe dazu den Abschnitt: Bus (Drehzahl) Sollwert

Drehmoment Legt Momentengrenzen im motorischen und generatorischen Betrieb, Par. 4-16
und 4-17, fest.
Achtung: Ein Wert von ,,0" (Null) wird von der Option nicht akzeptiert, sondern
verworfen.

2 Istwert Sendet die aktuelle Ausgangsfrequenz in %. Siehe dazu den Abschnitt: Bus
(Drehzahl) Sollwert.

Analogeingang Zeigt Analogeingang 53 als Absolutwert an. Klemme 53 kann je nach Einstellung
von S201 als Spannungseingang (0-10 V) oder Stromeingang (0-20 mA) dienen.
S$201=0 - Spannung, S201=1 -, Strom.

4 <

ACHTUNG!:
Geht die Verbindung zum Interbus-Master verloren, werden alle Ausgénge auf
der Interbus-Option auf 0 gesetzt.

ACHTUNG!:

Durch Einstellung von [1] Profidrive-Profil in Par. 8-10 wird das Drivecom-Profil in der
Interbus-Option aktiviert, Steuerwort und Zustandswort werden damit als Drivecom interpretiert.
Bei Einstellung von [0] FC-Profil in Par. 8-10 wird das FC-Profil im Frequenzumrichter aktiviert.

Ndhere Informationen zu den verschiedenen Profilen enthalt der Abschnitt FC 300 steuern.

30

ACHTUNG!:
Wird die Interbus-Option ohne Anschluss an einen FC 300 eingeschaltet, lauft sie mit
Standardtelegr. 1. Dies bedeutet, dass die Verwendung von E/A nicht méglich ist.
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Beispiele:

Drehmomentgrenze in PCD 4 einstellen (Master - Slave):
Konvertierungsindex ist -1.
500Hex = 1280Dez = 128 % Drehmoment.

Den Analogeingang in PCD 4 lesen (Slave - Master):
Konvertierungsindex ist -3.
3456Dez = 3.456 Volt.

O Zeiteinstellung der PCDs

STW, HSW, ZSW, HIW 15 ms vom Senden des STW/HSW bis zum Empfang des
ZSW/HIW

Aktualisierung der E/A am Frequenzumrichter 60-200 ms

Aktualisierung der E/A auf Option 1-2 ms

00 Die Drivecom-Zustandsmaschine
Die Zustandsmaschine beschreibt den Zustand A
Teilnehmerzustand und die mégliche Steuerfolge |
des Frequenzumrichters. Ein Zustand stellt Bedingung () ——Zustandsiibergang O

eine bestimmte interne und externe Antwort
dar. Uber Geratesteuerungsbefehle und/oder

. L . Zustand B
interne Ereignisse kann der Zustand geandertund | [ ... . ..
damit eine Steuerfolge ausgefiihrt werden. Der STW = xx0lh 1752A806.10
aktuelle Zustand kann lber das Zustandswort des
Frequenzumrichters ausgelesen werden.

XXXX XXOX ¢

Das Flussdiagramm rechts und die nachstehende
Erklarungen kdnnen zum Verstandnis des
Funktionsprinzips hilfreich sein: Um von Zustand
A zu Zustand B zu wechseln, muss die Bedingung
~Steuerwortbit 1" auf 0 gesetzt sein. Damit
wird der Ubergang 0 ausgefiihrt. Im Zustand

B ist das Zustandswort: xx01H.

31
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2
Einschalten Storungsreaktion
aktiv
Cl) ZSW = xxxX XxxX X1xx 1xxx
i 14
Nicht bereit zum v
Einschalten Storung
ZSW = xx0Ch ZSW = xx38h
T
323;‘33;?% 1 Reset Stdrung
xxxx xx0: = 9 15 OXXX XXXX
lnscho_lten « XXX XXXX
» deaktiviert <
ZSW = xx40h <
Spannung deaktivieren
xxxx Xx0x or
Harnter~ 2tisunter 7 Scmstop Sochtung 12
xxxx X110 xxxx x01x deaktivieren
Sy o Seapnuns,.
ereit zum Schnellstop xxxx xx0x
— Einschalten xxxx Xx01x
ZSW = xx31h
[
3 Einschalt 6 Stop
¥ o atin | X X110
Switched on Schnellstop aktiv
ZSW = xx33h ZSW= xx17h
. Betrieb
4 E::ir\;ﬁ:'en 5 deokti&eren 11
P Smatsie
Betrib aktiviert |
ZSW = xx37h .
- e A | __Drivecom 21 _
Rampe aktiviert JOG 1 Danfoss Sp62|f|SCh
ZSW = xx37h ZSW = xx37h

Kein Freeze

SW = xx37h
A
Start
ZSW = xx37h 175ZA605.10

O Beschreibung der Zustandsiibergdnge
Im Folgenden wird jede Transaktion beschreiben, die die Drivecom-Zustandsmaschine
flir einen gegebenen Befehl ausfihrt.

0 Eingang der Zustandsmaschine . NICHT EINSCHALTBEREIT
Ereignis: - Reset
Aktion: - Selbsttest starten - Initialisierung starten

1 NICHT-EINSCHALTBEREIT -, EINSCHALTSPERRE
Ereignis: - Selbsttest fehlerfrei - Initialisierung fehlerfrei abgeschlossen
Aktion: - Kommunikationsiberwachung und Prozessdatenitiberwachung aktivieren

2 EINSCHALTSPERRE -, EINSCHALTBEREIT

Ereignis: - Befehl ,Stillsetzen®

Bedingung: - herstellerspezifisch (z. B. Leistungsteil bereit)
Aktion: - Keine

3 EINSCHALTBEREIT - EINGESCHALTET
Ereignis: - Befehl ,Einschalten™
Aktion: - Wenn das Leistungsteil noch nicht eingeschaltet ist, wird es eingeschaltet.
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4 EINGESCHALTET - BETRIEB FREIGEBEN
Ereignis: - Befehl ,Betrieb freigeben"
Aktion: - Antriebsfunktion freigeben

5 BETRIEB FREIGEBEN - EINGESCHALTET
Ereignis: - Befehl ,Betrieb sperren®™
Aktion: - Parametrierbare Funktion ,Antriebssperrfunktion™ ausflihren

6 EINGESCHALTET - EINSCHALTBEREIT
Ereignis: - Befehl ,Stillsetzen™
Aktion: - Das Leistungsteil kann ausgeschaltet werden.

7 EINSCHALTBEREIT -, EINSCHALTSPERRE
Ereignis: - Befehl ,Schnellstopp™ oder ,Spannung sperren®
Aktion: - Keine

8 BETRIEB FREIGEBEN . EINSCHALTBEREIT

Ereignis: - Befehl ,Stillsetzen®

Aktion: - Parametrierbare Funktion , Antriebssperrfunktion™ ausfihren
- Das Leistungsteil kann ausgeschaltet werden.

9 BETRIEB FREIGEBEN . EINSCHALTSPERRE
Ereignis: - Befehl ,Spannung sperren®

Aktion: - Antriebsfunktion sperren

- Das Leistungsteil kann ausgeschaltet werden.

10 EINGESCHALTET - EINSCHALTSPERRE
Ereignis: - Befehl ,Spannung sperren®

oder - Befehl ,Schnellstopp™

Aktion: - Das Leistungsteil kann ausgeschaltet werden.

11 BETRIEB FREIGEBEN - SCHNELLSTOPP AKTIV
Ereignis: - Befehl ,Schnellstopp®
Aktion: - Die parametrierbare ,Schnellstoppfunktion™ auslésen.

12 SCHNELLSTOPP AKTIV -. EINSCHALTSPERRE

Ereignis: - Schnellstopp ist beendet oder Befehl ,Spannung sperren®
Aktion: - Antriebsfunktion sperren

- Das Leistungsteil kann ausgeschaltet werden.

13 alle Zustinde . STORUNGSREAKTION AKTIV
Ereignis: - Antriebsstérung erkannt Aktion: - Fehlerabhangige Stérungsreaktion ausldsen.

L Jp 1 |
14 STORUNGSREAKTION AKTIV . STORUNG (7&7
Ereignis: - Stérungsreaktion abgeschlossen
Aktion: - Antriebsfunktion sperren
- Das Leistungsteil kann ausgeschaltet werden.

15 STORUNG - EINSCHALTSPERRE
Ereignis: - Befehl ,Reset Stérung"
Bedingung: - Stérung steht nicht mehr an
Aktion: - Reset Storung wird ausgefihrt
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o Drivecom 21-Steuerprofil

O Steuerwort gemafB Drivecom 21-Profil Bit 04, Schnellstopp/Rampe:
(Par. 8-10 = Profidrive-Profil) Bei Bit 04 = ,,0" wird Ubergang 7 oder 11
ausgefihrt, Schnellstopp.
Bit 04 = ,1" = Rampe aktivieren.

Master—slave 130BA274.10 Bit 05, Ausgangsfrequenz speichern/Start mdglich:
CTW Speed ref. Bei Bit 05 = ,0" wird die aktuelle Ausgangsfrequenz

auch dann gehalten, wenn der Sollwert
Bit geandert wird.
no.: 115 14 13 12 11 10 98 76 54 3 2 1 0

Bei Bit 05 =, 1" kann der Frequenzumrichter wieder
seine regelnde Funktion ausfiihren; der Betrieb
erfolgt gemaB dem jeweiligen Sollwert.

R =0N N BMER=I g 06, Rampenstopp/-start:

90 Ausschalten Einschalten Bei Bit 06 = ,,0" wird die Motordrehzahl vom
01 Spannung sperren S.pannung VLT bis zum Stopp reduziert.
einschalten Bei Bit 06 = , 1" wird dem VLT ein Start-

02 Schnellstopp Start befehl gegeben.
03 Betrieb deaktivieren | Betrieb aktivieren
04 Rampe deaktivieren Rampe aktivieren Bit 07, Ohne Funktion/Reset:
05 Speichern Start moglich Quittieren des Alarms
06 Rampensto;?p Sta-rt. Bei Bit 07 = ,0" erfolgt kein Quittieren.
07 | Ohne Funktion Quittieren Bei Bit 07 = ,1° erfolgt ein Quittieren
08 Reserviert der Abschaltung.
09 Reserviert
10 Reserviert Bit 08, 09 und 10:
11 Festdrehzahl JOG 1 Festdrehzahl JOG 1 Drivecom-reserviert

AUS EIN
12 Reserviert Bit 11, Festdrehzahl JOG 1 AUS/EIN:
13 LSB-Parametersatzanwahl Aktivierung der programmierten Drehzahl in Par.
14 MSB-Parametersatzanwahl 8-90 Bus-Festdrehzahl 1. Festdrehzahl JOG 1 ist nur
15 Vorwarts Reversierung moglich, wenn Bit 04 = ,0" und Bit 00 bis 03 = ,1".

Erklarung der Bits: Bit 12:
Danfoss-reserviert
Bit 00, AUS/EIN:

Bei Bit 00 = ,0" wird Ubergang 2, 6

oder 8 ausgefiihrt.

Bei Bit 00 = , 1" wird Ubergang 3 ausgefiihrt.

Bits 13/14, Parametersatzauswahl:

Mit Bits 13 und 14 wird unter den vier
Parametersatzen gemaB der folgenden
Tabelle gewahlt:

Bit 01, Spannung sperren/aktivieren:

Bei Bit 01 = ,0" wird Ubergang 9, 10 [Bit14 [Bit13 [parametersate |

oder 12 ausgefihrt.
Bit 01 = ,1" = ,Spannung aktivieren®.

Bit 02, Schnellstopp/Start:

Bei Bit 02 = ,0" wird Ubergang 7, 10
oder 11 ausgeflhrt.

Bit 02 = ,1" = Schnellstopp nicht aktiv.

Il (el (o]

=[O |= |O
B lw ([N |~

Bit 15, Vorwarts/Reversierung:

Bit 15 = ,0" bewirkt keine Reversierung.
Bit 03, Betrieb deaktivieren/freigeben: Bit 15 = ,1" bewirkt Reversierung.

Bei Bit 03 = , 0" wird Ubergang 5 ausgefiihrt.
Bit 03 = ,1" = ,Betrieb freigeben".

Hinweis: In der Werkseinstellung ist
Reversierung in Parameter 8-54 Reversierung
auf [Klemme] eingestellt.
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0O Zustandswort gemaB Drivecom 21-Profil
(Par. 8-10 = Profidrive-Profil)

Bit 03 = ,1" bedeutet, dass die Verbindung
zwischen Interbus-Option und FU verloren
oder nicht gefunden wurde.

Bit 04, Spannung sperren/Spannung aktivieren:
Bei Bit 04 = , 0" ist Bit 01 des Steuerwortes ,1".
Bei Bit 04 = , 1" ist Bit 01 des Steuerwortes ,0".

Slave—master 130BA273.10
STW Output freq.

Bit
no.: 115 14 13 12 11 1098 76 543 210

Bit 05, Schnellstopp/Start:
Bei Bit 05 = ,0" ist Bit 02 des Steuerwortes , 1".
Bei Bit 05 =, 1" ist Bit 02 des Steuerwortes ,0".

Bit 06, Start mdglich/Start nicht mdglich:

Bei Bit 06 = ,0" ist der Zustand "Einschaltsperre".

Erklarung der Bits:

Bit 00, Nicht einschaltbereit/Einschaltbereit:

Bei Bit 00 = ,0" liegt der Zustand unter
,Einschaltbereit".
Bei Bit 00 = , 1" ist der Zustand mindestens
= ,Einschaltbereit™.

Bit 01, Ausschalten/Einschalten:

Bei Bit 00 = ,0" liegt der Zustand unter
~Eingeschaltet™.
Bei Bit 00 = ,1" ist der Zustand mindestens
= ,Einschaltet".

Bit 02, Betrieb deaktivieren/Betrieb freigeben:

Bei Bit 00 = ,0" liegt der Zustand unter
,Betrieb freigeben®.
Bei Bit 00 = , 1" ist der Zustand mindestens
.,Betrieb freigeben®.

Bit 03, Keine Stdérung/Stérung:

Bit 03 =,0" bedeutet, dass der Anschluss
der Interbus-Option OK ist.
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00 Nicht einschaltbereit | Einschaltbereit Bei Bit 06 = ,1" ist der Zustand ,Einschaltfreigabe®.
01 Ausgeschaltet Eingeschaltet ) )
02 Betrieb deaktiviert Betrieb freigeben Bit 07, Keine Warnung/Warnung:
03 Keine Stdrung Stérung Bei Bit 07 = ,0" liegt keine Warnung vor.
04 Spannung gesperrt Spannung aktiviert BEI Blt 07 = ,,1“ |St eine Warnung Vorhanden.
05 Schnellstopp Start . . fi .
06 Einschaltsperre Einschaltfreigabe Bit 08, reserviert fUr Danfoss
07 Keine Warmung Warnung Bit 09, Fernsperre/Fernfreigabe:
82 = Reserv||:ertf p— Bit 09 = ,0" gibt an, dass der Frequenzumrichter
erhsperre crhirelgabe mittels der Stopptaste an der Bedieneinheit gestoppt
10 Drehzahl # Sollwert | Drehzahl = Sollwert .
wurde oder dass in Par. 3-13 Sollwertvorgabe
11 Drehzahlgrenze Drehzahlgrenze ortl ei tellt d
nicht aktiv aktiv [ r ].elnges elit wurde. . .
) Bei Bit 09 = ,1" kann der Frequenzumrichter Uber

12 Reserviert ) . .
13 Reserviert die serielle Schnittstelle gesteuert werten.
1: motor dreht nic:‘)tK motor ein Bit 10, Drehzahl # Sollwert/Drehzahl = Sollwert:

omentgrenze omentgrenze Bei Bit 10 =, 0" weicht die aktuelle Motordrehzahl

Uberschritten

vom eingestellten Drehzahlsollwert ab. Das kann
z. B. dann der Fall sein, wenn die Drehzahl bei
Start/Stopp durch Rampe auf/ab verandert wird.

Bei Bit 10 = , 1" entspricht die aktuelle Motordrehzahl

dem eingestellten Drehzahlsollwert.

Bit 11, Drehzahlgrenze nicht ak-
tiv/Drehzahlgrenze aktiv:

Bei Bit 11 = ,0" ist die in Par. 4-11/4-12 Min.
Drehzahl/Frequenz (UPM/Hz) und Par. 4-13/4-14
Max. Drehzahl/Frequenz (UPM/Hz) eingestellte
Ausgangsfrequenz Uber- oder unterschritten.

Bei Bit 11 =,1" liegt die Ausgangsfrequenz
innerhalb der genannten Grenzen.

Bit 12, Drivecom-reserviert

Bit 13, Drivecom-reserviert

Bit 14, Motor ein/Motor dreht nicht:

Bei Bit 14 = ,0" lauft der Motor nicht.

Bei Bit 14 = ,1" hat der FC-Motor ein glltiges
Startsignal oder die Ausgangsfrequenz

ist héher als 0 Hz.
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Bit 15, Momentgrenze OK/Momentgrenze
Uberschritten:

Bei Bit 15 = ,0" ist die iber PCD 4 empfangene
Drehmomentgrenze akzeptiert und liegt

im zulassigen Bereich.

Bei Bit 15 = ,1" Uberschreitet die empfangene
Drehmomentgrenze die in Par. 4-15 und 4-16
eingestellten Grenzwerte.
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o Danfoss FC-Steuerprofil

O Steuerwort gemafB FC-Profil Bit 02, DC-Bremse:

(Par. 8-10 = FC-Profil) Bit 02 = ,0" fihrt zu DC-Bremse und Stopp.
Bremsstrom und -dauer sind in Par. 2-01
DC-Bremsstrom und 2-02 DC-Bremszeit
einzustellen.

Bit 02 = ,1" bewirkt Rampe.

Master—slave 130BA274.10
CTW Speed ref.

Bit 03, Motorfreilauf:
Bit Bit 03 = ,0" bewirkt, dass der Frequenzumrichter den
no.: 115 14 13 1211 1098 76 543210

Motor sofort abschaltet (die Ausgangstransistoren
werden abgeschaltet), sodass der Motor
im Freilauf auslauft.

B Tover=0  Tamew=i ] beB103 - 0" ko der feuenamnchie

00 Sollwert Externe Auswahl Isb den Motor starten, wenn die anderen
01 Sollwert Externe Auswahl Startbedingungen erfllt sind.
02 DC-Bremse lF\{,IaS:\pe ACHTUNG!:
03 Motorfreilauf Kein Motorfreilauf In Par. 8-50 Motorfreilauf er_d_eme .
Auswahl getroffen, um zu definieren, wie

04 Schnellstopp Rampe . . .
05 Frequenzausgang Rampe verwenden . Bl.t 93 njnt der entspr?che.nden Funktion

speichern an einem Digitaleingang verknUpft ist.
83 gimpinstlf:p Sta_;:_ Bit 04, Schnellstopp:

ne tun !on Quittieren Bit 04 = ,0"bewirkt einen Stopp, indem die
08 Ohne Funktion Festdrehzahl JOG B .
Motordrehzahl ber Parameter 3-81 Rampenzeit
09 Rampe 1 Rampe 2 schnell bi Still d reduzi ird
10 Daten ungltig Daten giltig chnellstopp bis zum Stillstand reduziert wird.
__ G TRdbion Rl ikl iy Bit 05, Frequenzausgang speichern:
12 Ohne Funktion Relais 04 aktiv Bei Bit 05 = ,0"wird die aktuelle Ausgangsfrequenz
13 Parametersatz Auswahl Isb . . . .
(in Hz) gespeichert. Die gespeicherte

14 Parametersatz Auswahl msb Ausgangsfrequenz kann dann nur an den
15 Ohne Funktion Reversierung usgang qu u

Digitaleingangen (Par. 5-10 bis 5-15), programmiert

auf Drehzahl auf und Drehzahl ab, geandert werden.
Erklarung der Steuerbits:

ACHTUNG!:

Ist Ausgangsfrequenz speichern aktiv,
kann der Frequenzumrichter nur gestoppt
werden durch Auswahl von:

in Par. 3-10 Festsollwert programmiert sind: EnE
e Bit 03 Freilaufstopp
» Bit 02 DC-Bremse

e Digitaleingang (Par. 5-10 bis 5-15)
programmiert auf DC-Bremse, Motorfreilauf

Bit 00/01
Bit 00 und 01 werden benutzt, um zwischen den vier
Sollwerten zu wahlen, die gemaB folgender Tabelle

1 3-10 [0] 0 0 oder Motorfreilauf/Reset.
2 3-10 [1] 0 1
3 3-10 [2] 1 0 Bit 06, Rampenstopp/-start:
4 3-10 [3] 1 1 Bit 06 = ,0" bewirkt einen Stopp, indem die
Motordrehzahl Gber den entsprechenden Parameter
ACHTUNG!: fir Rampenzeit Ab bis zum Stopp reduziert wird.

Bei Bit 06 = ,, 1" kann der Frequenzumrichter
den Motor starten, wenn die anderen
Startbedingungen erfillt sind.

In Par. 8-56 Festsollwertanwahl wird

eine Auswahl getroffen, um zu definieren,

wie Bit 00/01 mit der entsprechenden
Funktion an den Digitaleingangen verknupft ist.
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ACHTUNG!: Die Funktion ist nur moéglich, wenn Externe Anwahl

In Par. 8-53 Start wird eine Auswabhl in Par. 0-10 Aktiver Satz gewahlt ist.

getroffen, um zu definieren, wie

Bit 06 Rampenstopp/-start mit
der entsprechenden Funktion an einem
Digitaleingang verknulpft ist.

ACHTUNG!:

In Par. 8-55 Parametersatzwahl! ist eine
Wahl zu treffen, um zu definieren, wie Bit
13/14 mit der entsprechenden Funktion

Bit 07, Quittieren: an den Digitaleingdngen verknUpft ist.
Bit 07 = ,,0" bewirkt kein Quittieren. ) )
Bit 07 = ,1" bewirkt das Quittieren eines Bit 15 Reversierung:

Bit 15 = ,0" bewirkt keine Reversierung.

Bit 15 = ,1" bewirkt eine Reversierung.
Hinweis: In der Werkseinstellung ist
Reversierung in Parameter 8-54 Reversierung

Alarms. Quittieren wird auf der ansteigenden
Signalflanke aktiviert, d. h. beim Ubergang
von logisch ,0" zu logisch ,1".

Bit 08, Festdrehzahl JOG: auf Klemme eingestellt.
Bei Bit 08 =, 1" wird die Ausgangsfrequenz durch Bit 15 bewirkt eine Reversierung nur dann,
Par. 3-19 Festdrehzahl JOG bestimmt. wenn entweder Bus, Bus und Klemme oder

Bus oder Klemme gewahlt ist.
Bit 09, Auswahl von Rampe 1/2:

Bei Bit 09 = ,0" ist Rampe 1 (Par. 3-40
bis 3-47) aktiv.
Bei Bit 09 =,1" ist Rampe 2 (Par. 3-50 bis 3-57) aktiv.

Bit 10, Daten nicht gultig/Daten gultig:

Dient dazu, dem Frequenzumrichter mitzuteilen, ob
das Steuerwort benutzt oder ignoriert werden soll.
Bei Bit 10 = ,,0" wird das Steuerwort ignoriert,

bei Bit 10 = ,1“ wird es benutzt.

Diese Funktion ist relevant, weil das Steuerwort
immer im Telegramm enthalten ist, unabhangig
davon, welcher Telegrammtyp benutzt wird; d. h.
es ist moglich, das Steuerwort auszuschalten, wenn
es im Zusammenhang mit dem Aktualisieren bzw.
Lesen von Parametern nicht benutzt werden soll.

Bit 11, Relais 01:

Bei Bit 11 = ,0" ist kein Relais aktiviert.

Bei Bit 11 = , 1" ist Relais 01 aktiviert,
vorausgesetzt in Parameter 5-40 Relaisfunktion
wurde Steuerwort Bit 11 gewahlt.

Bit 12, Relais 04:

Bei Bit 12 = ,,0" wurde Relais 04 nicht aktiviert.
Bei Bit 12 = , 1" wurde Relais 04 aktiviert,
vorausgesetzt in Parameter 5-40 Relaisfunktion
wurde Steuerwort Bit 12 gewahlt.

Bit 13/14, Parametersatzauswabhl:
Mit Bit 13 und 14 werden die vier Parametersatze
gemaB der folgenden Tabelle gewahlt:

AW I[N |~
= |~ |O |Oo
= |O |~ |O
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O Zustandswort gemaB FC-Profil (ZSW)
8-10 = FC-Profil)

(Par.

Bit 02 = ,1%. Der Frequenzumrichter kann den
Motor starten, wenn ein Startbefehl gegeben wird.

Bit 03, Kein Fehler/kein Alarm:

Bit

no.:

Slave—master

130BA273.10

STW

Output freq.

1514 13121110987 6543210

Bei Bit 03 = ,0" liegt kein Fehlerzustand des
Frequenzumrichters vor.

Bei Bit 03 = ,1" hat der Frequenzumrichter
abgeschaltet und benétigt ein Quittiersignal, um
den Betrieb wieder aufzunehmen.

Bit 04, Kein Fehler/Fehler (kein Alarm):

Bei Bit 04 = ,0" liegt kein Fehlerzustand des
Frequenzumrichters vor.

Bei Bit 04 = ,1" liegt ein Frequenzumrichterfehler,

Bit 05 wird im Zustandswort nicht benutzt.

Bit 06, Kein Fehler/Abschaltblockierung:
Bei Bit 06 = ,0" liegt kein Fehlerzustand des

Bei Bit 06 = ,1" ist der Frequenzumrichter

Erklarung der Zustandsbits:

Bit 00, Steuerung nicht bereit/Bereit:

Bit 00 = ,,0" bedeutet, dass der Frequenzumrichter

wegen Stdérung abgeschaltet hat.

»1" bedeutet, dass die Steuerung
des Frequenzumrichters bereit ist, aber
dass nicht unbedingt eine Versorgung zum
Leistungsteil gegeben ist (bei externer 24

Bit 00

V-Versorgung der Steuerung).

Bit 01, FU bereit:

Bit 01

A\Y
nl .

Der Frequenzumrichter ist

betriebsbereit, es liegt jedoch ein aktiver
Freilaufbefehl tUber die Digitaleingange oder

die serielle Schnittstelle vor.

Bit 02, Motorfreilauf:

Bit 02 = ,0".

den Motor freigegeben.
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Der Frequenzumrichter hat

Bei Bit 07 = ,0" liegen keine Warnungen vor.
Bit 07 = ,1“bedeutet, dass eine Warnung

Bit 08, Drehzahl # Sollwert/Drehzahl = Sollwert:
Bei Bit 08 = , 0" lauft der Motor, die aktuelle
Drehzahl ist aber anders als der voreingestellte
Dies kann z. B. bei

der Drehzahlzunahme/-abnahme beim

00 Steuerung nicht Steuerung bereit aber kein Alarm vor.
bereit
01 FU nicht bereit FU bereit Bit 05, Nicht benutzt:
02 Motorfreilauf Wirksam
03 Kein Fehler Alarm
04 Kein Fehler Fehler (keine
Abschaltung)
05 Reserviert = Frequenzumrichters vor.
06 Kein Fehler Abschaltblockierung
07 Keine Warnung Warnung abgeschaltet und blockiert.
08 Drehzahl # Sollwert | Drehzahl = Sollwert
09 Handbetrieb Bussteuerung Bit 07, Keine Warnung/Warnung:
10 AuBerhalb Frequenzbereich OK
Frequenzbereich
11 Kein Betrieb Betrieb aufgetreten ist.
12 FU OK Gestoppt, Auto Start
13 Spannung OK Spannung
Uberschritten
14 Morment OK Grenze Drehzahlsollwert.
Uberschritten
15 | Timer OK Timer uberschritten Start/Stopp auftreten.

Bei Bit 08 = ,1" entspricht die aktuelle Motordrehzahl
dem voreingestellten Drehzahlsollwert.

Bit 09, Handbetrieb/Bussteuerung:

Bit 09 = ,0" bedeutet, dass [STOP/RESET] an der
Steuereinheit aktiv oder Ort-Steuerung in Par.
3-13 Sollwertvorgabe ausgewahlt ist.

Es ist nicht méglich, den Frequenzumrichter Gber
die serielle Schnittstelle zu steuern.

Bei Bit 09 = ,1" kann der Frequenzumrichter
Uber den Feldbus/die serielle Schnittstelle
gesteuert werden.

Bit 10, AuBerhalb Frequenzbereich:

Bit 10 = ,0% wenn die Ausgangsfrequenz den in
Par. 4-11 Min. Drehzahl [UPM] bzw. Par. 4-13 Max.
Drehzahl [UPM] eingestellten Wert erreicht hat.

Bit 10 = ,1" bedeutet, dass sich die
Ausgangsfrequenz innerhalb der definierten
Grenzwerte befindet.
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Bit 11, Kein Betrieb/Betrieb:

Bit 11 =, 0" bedeutet, dass der Motor nicht lauft.
Bit 11 =, 1" bedeutet, dass der Frequenzumrichter
ein Startsignal hat oder dass die Ausgangsfrequenz
groBer als 0 Hz ist.

Bit 12, FU OK/gestoppt, Auto Start:

Bei Bit 12 = ,,0" liegt keine voribergehende
Ubertemperatur des Wechselrichters vor.

Bei Bit 12 = ,1" hat der Wechselrichter wegen
Ubertemperatur angehalten. Das Geréat hat
jedoch nicht abgeschaltet und wird nach Ende
der Ubertemperatur wieder anlaufen.

Bit 13, Spannung OK/Grenze (berschritten:
Bei Bit 13 = ,0" sind keine Spannungswar-
nungen vorhanden.

Bei Bit 13 = ,1" ist die Gleichspannung im
Zwischenkreis des Frequenzumrichters zu
hoch oder zu niedrig.

Bit 14, Moment OK/Grenze Uberschritten:

Bei Bit 14 = ,,0" liegt der Motorstrom unter der in
Par. 4-18 Stromgrenze eingestellten Momentgrenze.
Bei Bit 14 =, 1" wurde die in Par. 4-18 Stromgrenze
gewahlte Momentgrenze Uberschritten.

Bit 15, Timer OK/Grenze lberschritten:

Bei Bit 15 = ,,0" haben die Timer fiir thermischen
Motorschutz und thermischen VLT-Schutz

100 % nicht Uberschritten.

Bei Bit 15 = ,1“ hat einer der Timer 100

% Uberschritten.

ACHTUNG!:

Alle Bits im ZSW werden auf ,0"

gesetzt, wenn die Verbindung

zwischen der Interbus-Option und dem
Frequenzumrichter verloren geht oder ein internes
Kommunikationsproblem auftritt.
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O Bus (Drehzahl) Sollwert Master—slave
Der Sollwert fir die Drehzahl wird an den
Frequenzumrichter als relativer Wert in CTW
% Ubermittelt. =
Der Wert wird in Form eines 16-Bit-Worts Slave_mOSfer’. _
gesendet. In Ganzzahlen (0-32767) entspricht STW freg. oo .
der Wert 16384 (4000 Hex) 100 %. | ——"""1—— el 308237670
Negative Werte werden Uber Zweier-
Komplement formatiert.
Die aktuelle Ausgangsfrequenz (HIW) wird auf
gleiche Weise wie der Bussollwert skaliert.
Der Sollwert und HIW werden wie folgt skaliert:
—-100% 0% 100%
(Ohex) (4000hex)

(CO00hex)

Par.3—00 set to
[1] —max— +max [

Par.3—03

Max reference

Par.3—00 set to
[0] min—max

130BA277.10

Min reference

0 Par.3—03
Max reference
0% 100%
(Ohex) (4000hex)
_ ,

Par.3—03

Max reference

Beispiele zur Sollwertskalierung enthalt der Abschnitt:

MG.33.H2.03 - VLT ist ein eingetragenes

Fehlersuche und -behebung.

Warenzeichen vom Danfoss
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Zugriff auf FC 300-Parameter

o PCP-Kommunikation

Zum Lesen und Schreiben der FC 300-Parameter muss der Interbus PCP-Kanal (Peripherals
Communication Protocol) verwendet werden.
Die Danfoss FC 300 Interbus-Option unterstitzt die folgenden Dienste:

- Einleiten: Verbindung zwischen Master und FC 300 herstellen.

- Abbrechen: Verbindung zwischen Master und FC 300 abbrechen.

- Lesen: FC 300-Parameter lesen.

- Schreiben: FC 300-Parameter schreiben.

- Objektbeschreibung abrufen: Lang- und Kurzform werden unterstitzt.
- Identifizieren: Identifizierung des FC 300 gegenliiber dem Master.

Die folgenden Eintrdge mussen im Master zur PCP-Kommunikation erfolgen:

Kommunikationsreferenz 2
Sendepufferlange 246
Empfangspufferlange 246
Unterstiltzte Dienstanforderung 80 30 00 Hex
Unterstltzte Dienstantwort 00 00 00 Hex

Alle Parameter im FC 300 sind Danfoss-spezifischen Objekten zugeordnet, begin-

nend mit Objekt 22000 = 55FOHex.

Das erste Objekt ist 22001 (55F1Hex), was Par. 0-01 entspricht.

22002 entspricht Par. 0-02 und so weiter.

Dies bedeutet, dass auf alle Parameter tiber PCP-Kommunikation zugegriffen werden kann,
indem einfach 22000D an den FC 300-Parameter angehangt wird.

Zum Zugriff auf FC 300-Objekte zum Lesen und Schreiben muss die richtige DatengréBe und
der richtige Index fir den jeweiligen Parameter konfiguriert werden.

Der Benutzer kann sich Uber den Befehl GET OD die komplette Objektliste der
Optionsbaugruppe anzeigen lassen.

Alternativ kann der Benutzer den Befehl fliir das Objekt manuell konfigurieren.
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8-01 Fiihrungshoheit automatisch auf Option A [3], wenn auf diesem

Steckplatz eine Busoption vorhanden ist. Wird

Option: ) ) )

% Klemme und Steuerw. [0] die Option entfernt, stellt der Frequenzumrichter
Nur Klemme [1] eine Ko.nfigura'tions'anderun'g fest und stellt im Par.
Nur Steuerwort 2] 8-02 wieder die Standardeinstellung FC-Seriell

RS485 her. Danach schaltet der Frequenzumrichter
Funktion: mit einem Alarm ab. Wird nach Netz-ein eine

Wahlen Sie Klemme und Steuerwort [0] zur Kommunikationsoption installiert, andert sich

Steuerung lber Klemmenbetrieb (Digitaleingénge) die Einstellung von Par. 8-02 nicht, jedoch

und Busbetrieb (Steuerwort Bus/FC Seriell). zeigt der Frequenzumrichter nach dem né&chsten

Wahlen Sie Nur Klemme [1] zur Steuerung Einschalten Alarm 67 Optionen neu an.

nur Uber Digitaleingange. Dieser Parameter kann nicht bei laufendem

Wahlen Sie Nur Steuerwort [2] zur Steuerung Motor gedndert werden.

nur Uber das Steuerwort.
Die Einstellung in diesem Parameter andert die
Prioritat einzelner Funktionen in Par. 8-50 bis 8-56.

ACHTUNG!:

Zum Betrieb mit der Interbus-Option
muss die Option [2] Nur Steuerwort
eingestellt sein.

8-02 Aktives Steuerwort

Option:

Deaktiviert [0]
FC-Seriell RS485 [1]
FC-Seriell USB [2]
Option A [3]
Option B [4]
Option CO [5]
Option C1 [6]
Funktion:

Definiert die Quelle des aktiven Steuerwortes,
(Seriell oder Bus). Beim erstmaligen Einschalten
stellt der Frequenzumrichter diesen Parameter
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8-03 Steuerwort Timeout-Zeit

Bereich:

0,1 - 18000,0 s *X1,0s

Funktion:
Mit diesem Parameter wird die max. Zeit eingestellt,
die zwischen dem Empfang von zwei aufeinander
folgenden Telegrammen vergehen darf, bevor
die Timeout-Funktion aus Par. 8-04 ausgefihrt
wird. Gliltig fur serielle oder Feldbus-Schnittstelle
(Option). Der Timeout-Zahler wird durch ein
gultiges Steuerwort ausgeldst. Azyklisch DP V1
aktiviert den Timeout-Zahler nicht.

8-04 Steuerwort Timeout-Funktion

Option:

* Aus (0]
Drehzahl speichern [1]
Stopp [2]
Festdrehzahl JOG [3]
Max. Drehzahl [4]
Stopp und Alarm [5]
Anwahl Datensatz 1 [7]
Anwahl Datensatz 2 [8]
Anwahl Datensatz 3 [9]
Anwahl Datensatz 4 [10]
Funktion:

Auswahl der Timeout-Funktion. Mit diesem

Parameter kann eine Timeout-Funktion
(Watchdog) eingestellt werden, die ausgefiihrt
wird, wenn die Zeit von Par. 8-03 Steuerwort
Timeout-Zeit abgelaufen ist.

- Aus [0]: Steuerung Uber serielle Schnittstelle
(Feldbus oder Standard) mit dem letzten
Steuerwort fortsetzen.

- Drehz. speichern [1]: Speichert die aktuelle
Ausgangsfrequenz bis zur Wiederherstellung
der Kommunikation.

- Stopp [2]: Stopp und bei Wiederaufnahme der
Kommunikation automatischer Wiederanlauf.

- Festdrehzahl JOG [3]: Der Motor lauft bis
zur Wiederaufnahme der Kommunikation
mit JOG Festdrehzahl.

-  Max. Freq. [4]: Der Motor lauft bis zur
Wiederaufnahme der Kommunikation mit
maximaler Drehzahl.

- Stopp und Alarm [5]: Der Motor stoppt und
der Frequenzumrichter schaltet mit Alarm ab.
Ricksetzen des Frequenzumrichters Utber Bus,
Reset-Taste am LCP oder Digitaleingang.

- Anwahl Datensatz 1-4 [7] - [10]: Bei dieser
Timeout-Funktion wird bei Wiederaufnahme der
Kommunikation nach einem Steuerwort-Timeout
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der entsprechende Parametersatz benutzt.
Wenn die Timeout-Situation bei Wiederaufnahme
der Kommunikation verschwindet, bestimmt
Par. 8-05 Steuerwort Timeout-Ende, ob der
vor dem Timeout benutzte Parametersatz
wieder benutzt werden soll oder ob der fir

die Timout-Funktion ausgewdhlte Satz weiter
verwendet wird. Die folgenden Parameter sind
zu konfigurieren, wenn bei einem Timeout
einem Parametersatzanderung erfolgen soll.
Par. 0-10 Aktiver Satz muss auf Externe Anwahl
[9] stehen und die Parametersatze, zwischen
denen bei einem Timeout umgeschaltet
werden soll, missen Uber Par. 0-12 Satz
verknlpft mit verknlpft werden.

ACHTUNG!:
Zum Betrieb mit der Interbus-Option
muss [5] Stopp und Alarm gewahlt sein.

8-05 Steuerwort Timeout-Ende

Option:

* par.satz halten [0]
Par.satz fortsetzen [1]
Funktion:

Definieren Sie, ob nach Empfang eines gliltigen
Steuerwortes wieder in den urspriinglichen
Parametersatz zurlickgeschaltet werden soll.
Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn Par.

8-04 auf Satz 1-4 steht.

Par.satz halten: Der Frequenzumrichter halt den in
Par. 8-04 gewahlten Parametersatz, und zeigt eine
Warnung an, bis im Par. 8-06 zurlickgesetzt wird.
Der Frequenzumrichter nimmt dann den Betrieb
im urspriinglichen Parametersatz wieder auf.
Par.satz fortsetzen: Der Frequenzumrichter
nimmt den Betrieb im vor dem Timeout aktiven
Parametersatz wieder auf.

8-06 Timeout Steuerwort quittieren

Option:

* Kein Reset [0]
Reset [1]
Funktion:

Bei Reset [1] nimmt der Frequenzumrichter

nach einem Steuerwort-Timeout den Betrieb

im urspriinglichen Parametersatz wieder

auf. Bei Einstellung auf Reset [1] fuhrt der
Frequenzumrichter den Reset aus und kehrt danach
sofort zur Einstellung Kein Reset [0] zurick.
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Bei Kein Reset [0] wird der in Par. 8-04
angegebene Parametersatz nach einem
Steuerwort-Timeout beibehalten.

Dieser Parameter ist nur wirksam, wenn in
Par. 8-05 Steuerwort Timeout-Ende die Option
Par.satz halten [0] gewahlt wurde.

8-07 Diagnose Trigger

Option:

X Deaktiviert [0]
Trigger (Alarm) [1]
Auslésung Alarm/Warn. [2]
Funktion:

Dieser Parameter aktiviert und definiert die
erweiterte Diagnosefunktion des Frequenzum-
richters (24 Byte Diagnosedaten). Darf nur
dann aktiviert werden, wenn das Bussystem
erweiterte Diagnose unterstitzt!

- Deaktiviert [0]: Erweiterte Diagnosedaten
werden nicht automatisch bereitgestellt,
auch wenn sie im Frequenzumrichter
abgerufen werden kénnen.

- Trigger bei Alarm [1]: Erweiterte Diagnosedaten
werden gesendet, wenn in Alarmpar. 16-90 oder
9-53 ein oder mehrere Alarme vorliegen.

- Auslésung Alarm/Warn.: [2]: Erweiterte
Diagnosedaten werden gesendet, wenn
in Alarmpar. 16-90 oder 9-53 oder
in Warnpar. 16-92 ein oder mehrere
Alarme/Warnungen vorliegen.

Inhalt der 24-Byte-Diagnosedaten (Profibus):

0-5 Standard-DP- Standard-DP-Diagnosedaten
Diagnosedaten

6 PDU-Lange xx Kopfzeile der erweiterten
Diagnosedaten

7 Statustyp = 0x81 Kopfzeile der erweiterten
Diagnosedaten

8 Steckplatz = 0 Kopfzeile der erweiterten
Diagnosedaten

9 Zustandsinfo = 0 Kopfzeile der erweiterten
Diagnosedaten

10-13 VLT Par. 16-92 VLT-Warnwort

14 - 17 VLT Par. 16-03 VLT-Zustandswort

18 - 21 VLT Par. 16-90 VLT Alarmwort

22 -23 VLT Par. 9-53 Kommunikationswarnwort

(Profibus)
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Bei aktivierter Diagnose erhoht sich moéglicherweise
der Busverkehr. Nicht alle Feldbustypen
unterstiitzen die Diagnosefunktionen.

8-10 Steuerwortprofil

Option:

* FC-Profil [0]
Profidrive-Profil [1]
ODVA [5]
CANopen DSP 402 [7]
Funktion:

Das Profil definiert die Funktionszuweisung

des Steuerwortes (und Zustandswortes)

und muss entsprechend der Festlegung der
Buskonfiguration eingestellt werden! Nur die fir
den Feldbus in Steckplatz A glltigen Optionen
erscheinen im LCP-Display.

Allgemeine Richtlinien zur Auswahl von FC-Profil
[0] und Profidrive-Profil [1] finden Sie im Abschnitt
Serielle Kommunikation lber RS 485-Schnittstelle
im Kapitel Programmieren.

Zusatzliche Hinweise zur Auswahl von
Profidrive-Profil [1], ODVA [5] und CANopen
DSP 402 [7], entnehmen Sie bitte dem
Produkthandbuch fir den installierten Bus.

ACHTUNG!:
Durch Einstellung von [1] Profidrive-Profil
in Par. 8-10 wird das Drivecom-Profil
in der Interbus-Option aktiviert,
Steuerwort und Zustandswort werden damit
als Drivecom interpretiert.
Bei Einstellung von [0] FC-Profil in Par. 8-10 wird
das FC-Profil im Frequenzumrichter aktiviert.

8-32 FC-Baudrate

Option:
2400 Baud [0]
4800 Baud [1]
* 9600 Baud [2]
19200 Baud [3]
38400 Baud [4]
115200 Baud [7]
Funktion:

Dieser Parameter definiert die Baudrate des FC
300 an der FC Schnittstelle. Diese Baudrate hat
keinen Einfluss auf eine evtl. zusatzlich installierte
Feldbusschnittstelle (Option A).

47

”




i

FC 300 Interbus Produkthandbuch

Danfiti

— Parameter —

ACHTUNG!:
Zum Betrieb mit der Interbus-Option muss
dies auf 38400 Baud [4] eingestellt sein.

8-35 FC-Antwortzeit Min.-Delay

Bereich:

1 - 500 ms *10 ms

Funktion:
Definiert die minimale Zeit, welche der FC 300 nach
dem Empfangen eines FC-Telegramms wartet, bevor
sein Antworttelegramm gesendet wird. Die optimale
Einstellung hangt von den Verzdgerungszeiten
des Masters, eines Modems, etc. ab.

ACHTUNG!:
Zum Betrieb mit der Interbus-Option
muss hier 1 ms eingestellt sein.

8-40 Telegrammtyp

Option:
Standardtelegr. 1 [1]
Anw.Telegramm 1 [200]

Funktion:
Mit diesem Parameter wird der auf dem Interbus
verwendete Telegrammtyp ausgewahlt.
Ndhere Informationen zu Telegrammtypen siehe
Abschnitt: FC 300 steuern.

8-50 Motorfreilauf

Option:

Klemme (0]

Bus [1]

Bus UND Klemme [2]
% Bus ODER Klemme [3]

Funktion:

Definiert fir die Funktion Motorfreilauf die Prioritat
zwischen Klemme (Digitaleingange) und Bus
(Steuerwort Bus/FC Seriell), wobei die Einstellung
in Par. 8-01 eine héhere Prioritat hat.

ACHTUNG!:

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn
Par. 8-01 Fidhrungshoheit auf [0]
Klemme und Steuerw. steht.

8-51 Schnellstopp

Option:

Klemme (0]

Bus [1]

Bus UND Klemme [2]
* Bus ODER Klemme [3]

Funktion:
Definiert fir die Funktion Schnellstopp die Prioritat
zwischen Klemme (Digitaleingange) und Bus
(Steuerwort Bus/FC seriell), wobei die Einstellung
in Par. 8-01 eine hdhere Prioritat hat.

ACHTUNG!:

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn
Par. 8-01 Fihrungshoheit auf [0]
Klemme und Steuerw. steht.

8-52 DC-Bremse

Option:

Klemme [0]

Bus [1]

Bus UND Klemme [2]
% Bus ODER Klemme [3]

Funktion:

Definiert flir die Funktion DC-Bremse die Prioritat
zwischen Klemme (Digitaleingédnge) und Bus
(Steuerwort Bus/FC Seriell), wobei die Einstellung
in Par. 8-01 eine hohere Prioritat hat.

ACHTUNG!:

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn
Par. 8-01 Fihrungshoheit auf [0]
Klemme und Steuerw. steht.

Option:

Klemme [0]

Bus [1]

Bus UND Klemme [2]
* Bus ODER Klemme [3]

Funktion:

Definiert flir die Funktion Start die Prioritat
zwischen Klemme (Digitaleingdnge) und Bus
(Steuerwort Bus/FC Seriell), wobei die Einstellung
in Par. 8-01 eine hdhere Prioritat hat.

Bei Auswahl von Klemme [1] kann kein
Startbefehl Gber die serielle Kommunikation
oder Feldbus-Option erfolgen.

Bei Auswahl von Bus UND Klemme [2]
muss der Startbefehl Gber Feldbus/serielle
Kommuniation UND zusatzlich Gber einen der
Digitaleingange aktiviert werden.

Bei Auswahl von Bus ODER Klemme [3]
kann der Startbefehl Uber Feldbus/serielle
Kommunikation ODER Uber einen der
Digitaleingange aktiviert werden.
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ACHTUNG!:

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn
Par. 8-01 Fiihrungshoheit auf [0]
Klemme und Steuerw. steht.

8-54 Reversierung

Option:

Klemme [0]

Bus [1]

Bus UND Klemme [2]
*Bus ODER Klemme [3]

Funktion:

Definiert fiir die Funktion Reversierung
(Drehrichtungswechsel) die Prioritédt zwischen
Klemme (Digitaleingange) und Bus (Steuerwort
Bus/FC seriell), wobei die Einstellung in Par.
8-01 eine hohere Prioritat hat.

Bei Auswahl von Klemme [1] kann kein
Reversierungsbefehl Uber die serielle
Kommunikation oder Feldbus aktiviert werden.
Bei Auswahl von Bus UND Klemme [2] muss
der Reversierungsbefehl Gber Feldbus/serielle
Kommunikation UND zusatzlich Gber einen der
Digitaleingange aktiviert werden.

Bei Auswahl von Bus ODER Klemme [3] kann der
Reversierungsbefehl Gber Feldbus/serielle
Kommunikation ODER Uber einen der
Digitaleingdnge aktiviert werden.

ACHTUNG!:

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn
Par. 8-01 Fihrungshoheit auf [0]
Klemme und Steuerw. steht.

8-55 Satzanwahl

Option:

Klemme (0]

Bus [1]

Bus UND Klemme [2]
% Bus ODER Klemme [3]

Funktion:

Definiert fur die Funktion Parametersatz Anwahl
die Prioritat zwischen Klemme (Digitaleingange)
und Bus (Steuerwort Bus/FC seriell), wobei die
Einstellung in Par. 8-01 eine hdhere Prioritat hat.
Bei Auswahl von Klemme [1] kann keine
Satzanwahl Uber die serielle Kommunikation
oder Feldbus aktiviert werden.

Bei Auswahl von Bus UND Klemme [2]

muss die Satzanwahl Gber Feldbus/serielle
Kommunikation UND zusatzlich Gber einen der
Digitaleingange aktiviert werden.

Bei Auswahl von Bus ODER Klemme [3] wird die
Satzanwahl Uber Feldbus/serielle Kommunikation
ODER uber einen der Digitaleingange aktiviert.

ACHTUNG!:

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn
Par. 8-01 Fihrungshoheit auf [0]
Klemme und Steuerw. steht.

8-56 Festsollwertanwahl

Option:

Klemme [0]

Bus [1]

Bus UND Klemme [2]
* Bus ODER Klemme [3]

Funktion:

Definiert fiir die Funktion Festsollwert Anwahl die
Prioritat zwischen Klemme (Digitaleingénge)und Bus
(Steuerwort Bus/FC Seriell), wobei die Einstellung
in Par. 8-01 eine hohere Prioritdt hat.

Bei Auswahl von Klemme [1] kann kein
Festsollwert Uber die serielle Kommunikation
oder Feldbus aktiviert werden.

Bei Auswahl von Bus UND Klemme [2]

muss der Festsollwert Uber Feldbus/serielle
Kommunikation UND zusatzlich Uber einen der
Digitaleingange aktiviert. werden

Bei Auswahl von Bus ODER Klemme [3]

kann der Festsollwert Gber Feldbus/serielle
Kommunikation ODER Uber einen der
Digitaleingange aktiviert werden.

ACHTUNG!:

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn
Par. 8-01 Fiihrungshoheit auf [0]
Klemme und Steuerw. steht.

8-90 Bus-Festdrehzahl 1

Bereich:
0 - Par. 4-13 UPM

* 100 uPM

Funktion:
Dieser Parameter definiert die Bus-Festdrehzahl 1,
welche Uber das Bus-Steuerwort aktiviert werden
kann. Die Verfligbarkeit dieser Festdrehzahl
hangt vom verwendeten Steuerwortprofil
ab. Siehe Par. 8-10.

8-91 Bus-Festdrehzahl 2

Bereich:

0 - Par. 4-13 UPM %200 uPM

Funktion:
Dieser Parameter definiert die Bus-Festdrehzahl 2,
welche Uber das Bus-Steuerwort aktiviert werden
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kann. Die Verfligbarkeit dieser Festdrehzahl
hangt vom verwendeten Steuerwortprofil
ab. Siehe Par. 8-10.
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All set-ups
(Alle Param-

8-01 Fihrungshoheit 0] Klemme und Steuerwort  etersdtze Uint8

1 set-up (1
Parameter-

8-03 Steuerwort Timeout-Zeit -1 Uint32

1 set-up (1
Parameter-

8-05 Steuerwort Timeout-Ende 1] Parametersatz fortsetzen

2 set-ups (2
Parameter-
8-07 Diagnose Trigger 0] Deaktiviert satze WAHR -

All set-ups
(Alle Param-
etersatze WAHR Uint8

8-10 Steuerwortprofil 0] FC-Profil

1 set-up (1
Parameter-
8-30 FC-Protokoll 0] FC-Profil

1 set-up (1
Parameter-
8-32 FC-Baudrate 2] 9600 Baud

1 set-up (1
Parameter-
5000 ms -3 uUintl6

8-36 FC-Antwortzeit Max.-Dela
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2 set-ups (2
Parameter-
8-40 Telegrammt 1] Standardtelegramm 1 satze

All set-ups
(Alle Param-

8-50 Motorfreilauf 3] Bus ODER Klemme etersatze WAHR Uint8

All set-ups
(Alle Param-
8-52 DC Bremse 3] Bus ODER Klemme etersatze WAHR

All set-ups
(Alle Param-
3] Bus ODER Klemme etersatze WAHR

All set-ups
(Alle Param-
8-56 Festsollwertanwahl 3] Bus ODER Klemme etersatze WAHR -

All set-ups
(Alle Param-
8-90 Bus-Festdrehzahl 1 100 UPM etersatze WAHR 67 uintl6
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o Vom FC 300 unterstiitzte Datentypen
O Vom FC 300 unterstiitzte Objekt- _

und Datentypen 3 Ganzzahl 16 Bit

Vom FC 300 unterstutzte Datentypen 4 Ganzzahl 32 Bit

5 Ohne Vorzeichen 8 Bit
6 Ohne Vorzeichen 16 Bit
7

9

Ohne Vorzeichen 32 Bit
Sichtbare Zeichenfolge

10 Bytefolge

33 Standardisierter Wert (16 Bit)
35 Bitsequenz

41 Byte

42 Wort

0 Konvertierungsindex [ Konvertierungsindex | Umrechnungsfaktor |

Diese Zahl bezieht sich auf eine Umwandlungszahl, 100 1
die beim Schreiben und Lesen von Parametern 67 1/60
verwendet wird. 6 1000000
5 100000
4 10000
3 1000
2 100
1 10
0 1
=1l 0.1
-2 0.01
-3 0.001
-4 0.0001
-5 0.00001
-6 0.000001
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Fehlersuche und -behebung

Alarmwort und Warnwort werden am Display
im Hex-Format angezeigt. Liegen mehrere
Warnungen oder Alarme vor, so wird eine
Summe aller Warnungen oder Alarme angezeigt.
Warnwort und Alarmwort kénnen in Par. 16-90
und 16-92 angezeigt werden.
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FC 300

FC 300

00000001 48 Bremstest Fehler 28

00000002 49 Umrichter 29
Ubertemperatur

00000004 50 Erdschluss 14

00000008 51 Steuerkarte 65
Ubertemperatur

00000010 52 Steuerwort-Timeout 18

00000020 53 Uberstrom 13

00000040 54 Drehmomentgrenze 12

00000080 55 Motor-Thermistor 11

00000100 40 Motortemperatur 10
ETR

00000200 41 Wechselrichteriiber- 9
last

00000400 42 DC-Unterspannung 8

00000800 43 DC-Uberspannung 7

00001000 44 Kurzschluss 16

00002000 45 Inrush Fehler 33

00004000 46 Netzunsymmetrie 4

00008000 47 AMA-Kalibrierungs- 50
fehler

00010000 32 Signalfehler 2

00020000 33 Interner Fehler 38

00040000 34 Bremswiderstand 26
Leistungsgrenze

00080000 35 Motorphase U fehlt 30

00100000 36 Motorphase V fehlt 31

00200000 37 Motorphase W fehlt 32

00400000 38 Feldbus-Fehler 34

00800000 39 24-V-Versorgung - 47
Fehler

01000000 24 Netzausfall 36

02000000 25 1,8-V-Versorgung - 48
Fehler

04000000 26 Bremswiderstand 25
Kurzschluss

08000000 27 Bremse IGBT-Fehler 27

10000000 28 Optionen neu 67

20000000 29 Initialisiert 80

40000000 30 Sicherer Stopp 68

80000000 31 Mechanische 63
Bremse Fehler
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00000001 112 Bremstest Fehler 28

00000002 113 Umrichter 29
Ubertemperatur

00000004 114 Erdschluss 14

00000008 115 Steuerkarte 65
Ubertemperatur

00000010 116 Steuerwort-Timeout 18

00000020 117 Uberstrom 13

00000040 118 Drehmomentgrenze 12

00000080 119 Motor-Thermistor 11

00000100 104 Motortemperatur 10
ETR

00000200 105 Wechselrichtertber- 9
last

00000400 106 DC-Unterspannung 8

00000800 107, DC-Uberspannung 7

00001000 108 DC-Spannung 6
niedrig

00002000 109 DC-Spannung hoch 5

00004000 110 Netzunsymmetrie 4

00008000 111 Kein Motor 3

00010000 96 Signalfehler 2

00020000 97 10 V niedrig 1

00040000 98 Bremswiderstand 26
Leistungsgrenze

00080000 99 Bremswiderstand 25
Kurzschluss

00100000 100 Bremse IGBT-Fehler 27

00200000 101 Drehzahlgrenze 49

00400000 102 Feldbus-Fehler 34

00800000 103 24-V/-Versorgung - 47
Fehler

01000000 88 Netzausfall 36

02000000 89 Stromgrenze 59

04000000 90 Temperatur zu 66
niedrig

08000000 91 Motorspannung 64
Grenze

10000000 92 Drehgeber-Fehler 61

20000000 93 Ausgangsfrequenz 62
Grenze

40000000 94 Reserviert -

80000000 95 Warnwort 2 (erw. -

ZL |c|'nnr|c\mr\|+)
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| FC 300 |

00000001 Rampe

00000002 | AMA lauft...

00000004 | Start Rechts-/Linkslauf
00000008 | Freg.korr. Ab
00000010 Freq.korr. Auf
00000020 | Istwert hoch

00000040 | Istwert niedrig
00000080 | Ausgangsstrom hoch
00000100 | Ausgangsstrom niedrig
00000200 | Ausgangsfreguenz hoch
00000400 | Ausgangsfrequenz niedrig
00000800 | Bremstest i.O.
00001000 Max. Bremsung
00002000 Bremsung

00004000 | AuBerhalb Freguenzbereich
00008000 | Uberspannungssteuerung
00010000 | AC-Bremse

00020000 | KTY warm

00040000 | Lifter warm

00080000 | Reserviert

00100000 | Reserviert

00200000 | Reserviert

00400000 | Reserviert

00800000 | Reserviert

01000000 | Reserviert

02000000 | Reserviert

04000000 | Reserviert

08000000 | Reserviert

10000000 | Reserviert

20000000 | Reserviert

40000000 | Reserviert

80000000 | Reserviert

O Warn- und Alarmmeldungen
Zwischen Warn- und Alarmmeldungen besteht eine klare Unterscheidung. Bei einem Alarm geht der
Frequenzumrichter in einen Fehlerzustand Gber. Nachdem die Alarmursache behoben wurde, muss
der Master die Alarmmeldung quittieren, bevor der Frequenzumrichter wieder anlaufen kann. Eine
Warnung dagegen kann dann erfolgen, wenn eine Warnbedingung auftritt, und sie verschwindet,
wenn sich die Bedingungen wieder normalisieren, ohne den Prozess zu stéren.

Warnungen

Warnungen im Frequenzumrichter werden durch ein einzelnes Bit in einem Warnwort dargestellt.
Ein Warnwort ist immer ein aktiver Parameter. Bit-Status FALSE [0] bedeutet keine Warnung,
wahrend Bit-Status TRUE [1] Warnung bedeutet. Jede Bitdnderung im Warnwort wird durch
eine Anderung von Bit 7 im Zustandswort benachrichtigt.

Alarme

Nach einer Alarmmeldung geht der Frequenzumrichter in den Fehlerzustand Uber. Erst nach Behebung
des Fehlers und nachdem der Master die Alarmmeldung durch Setzen von Bit 7 im Steuerwort quittiert
hat, kann der Frequenzumrichter den Betrieb wieder aufnehmen. Jeder Alarm im Frequenzumrichter wird
durch ein einzelnes Bit in einem Alarmwort dargestellt. Ein Alarmwort ist immer ein aktiver Parameter.
Bit-Status FALSE [0] bedeutet keinen Fehler, wahrend Bit-Status TRUE [1] Fehler bedeutet.
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— Fehlersuche und -behebung —

-100% 0% 100%
(CO00hex) (Ohex) (4000hex)
[Pf]"::):x_“l;‘:ox Reverse Forward
Par.3-03 0 Par.3—-03
Max reference Max reference
0% 100%
(Ohex) (4000hex)
Par.3-00 tt [T -
aro= set 1o ! Forward
[0] min—max L ____
[ [
Par.3—02 Par.3—-03
Min reference Max reference
130BA277.10
Beispiel 1:
Par. 3-00 = ,-Max. bis + Max."
Par. 3-03 ,Max. Sollwert" = 1500 UPM
Sollwert senden = 1500Hex (5376 Dez)
Der Ausgang lasst sich berechnen als:
Sollwert (dezirmal) « P(U'. 3 _ 03 — 3376 — 492 [TPAI

16384 16384

Beispiel 2:

Par. 3-00 =,Min. bis Max."

Par. 3-02 ,Minimaler Sollwert® = 100 UPM
Par. 3-03 ,Max. Sollwert® = 1500 UPM
Sollwert senden = 1500Hex (5376 Dez)

Der Ausgang lasst sich berechnen als:

Sollwert (dezimal) *16(;;:’7_17‘3703 — Par.3-02) 4 Par.3—02 = 5376 * (116';(;(3}7 100) 4 100 = 559 U PM

O LED-Verhalten bei gestoppter Interbus-Komm.
Bei gestoppter Interbus-Kommunikation lasst sich ein besonderes Verhalten der ,FC-Bus"-LED
beobachten. Es treten das folgende Verhalten und die folgenden Bedingungen auf:

o Die Interbus-Kommunikation wurde vom Master gestoppt.
o Die Interbus-Option ist eingeschaltet, der Frequenzumrichter ist jedoch ausgeschaltet.
e Die ,FC-Bus"-LED blinkt und zeigt damit Baudratensuche an.
e Der Frequenzumrichter ist eingeschaltet.
¢ Die ,FC-Bus"-LED erlischt und zeigt damit Finden der Baudrate und keine FC-Buskommunikation an.

ACHTUNG!:
Dies kdnnte als gescheiterte FC-Buskommunikation ausgelegt werden, die FC-Buskomm. ist
jedoch aufgrund gestoppter Interbus-Komm. inaktiv. Dies ist kein Fehler.
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